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LEGENDA
In document au fost utilizate urmatoarele simboluri:

Situatie de pericol generica. Nerespectarea prevederilor ce
urmeaza poate dauna persoanelor sau bunurilor.

A Situatie de pericol shock electric. Nerespectarea prevederilor
ce urmeaza poate provoca o situatie cu riscuri grave pentru

siguranta persoanelor.
D

AVERTIZARI
Acest manual se refera la produsele e.sybox. In traducerea urmatoare
se va folosi termenul e.sybox cand caracteristicile sunt comune ambelor
modele. Daca caracteristicile difera, se vor specifica modelele cu
diferentele lor.

Inainte de a incepe instalarea cititi cu atentie documentatia.
A Instalareasifunctionareatrebuie safie conforme cureglementarile

de siguranta ale tarii in care se instaleaza produsul.

Toata operatiunea va trebui sa fie perfect efectuata.

Nerespectarea normelor de siguranta, in afara faptului ca

creeaza pericol pentru siguranta persoanelor si deteriorarea

aparaturilor, duce la pierderea garantiei.

Personal Specializat
A Conexiunile electrice si hidraulice trebuie efectuate de personal

calificat, care Tindeplineste cerintele tehnice indicate de
reglementarile de siguranta ale tarii in care este instalat produsul.
Prin personal calificat se intelege persoana care prin formarea,
experienta si instruirea ei, precum si prin cunoasterea legislatiei,
a prevederilor legate de prevenirea accidentelor si a conditiilor de
serviciu, este autorizata de responsabilul cu siguranta instalatiei
sa efectueze activitatile necesare si aceasta sa fie in masura sa
cunoasca si sa evite orice pericol.

ROMANAW

Produsele care fac obiectul acestei discutii intra in categoria
echipamente profesionale si apartin clasei de izolatie 1.

alimentare electrica este echipat cu un sistem de impamantare
eficient in conformitate cu reglementarile in vigoare.

Pentru a imbunatati imunitatea impotriva eventualelor zgomote
radiate la alte echipamente, se recomanda utilizarea unei con-
ducte electrice separate pentru alimentarea invertorului.
Aparatul nu este destinat pentru a fi utilizat de catre persoane
(inclusiv copii) ale caror capacitati fizice senzoriale si mintale
sunt reduse, sau fara experienta sau cunostinte, cu exceptia
cazului in care au putut beneficia, prin intermediul unei persoane
responsabild cu siguranta lor, de o supraveghere sau de
instructiuni cu privire la utilizarea aparatului. Copii trebuie sa fie
supravegheati pentru a nu se juca cu aparatul.

Siguranta

Utilizarea este permisa doar daca instalatia electrica este dotata
cu masuri de sigurantd conform normativelor in vigoare in tara
de instalare a produsului (pentru Italia CEl 64/2).

Lichide pompate

Utilajul este proiectat si construit pentru a pompa apa, fara
substante explozive si particule solide sau fibre, cu o densitate
de 1000 Kg/m3 si viscozitate cinematica egala cu 1Tmm2/s si
lichide chimice neagresive.

Cablul de alimentare nu trebuie utilizat pentru a transporta sau
pentru a muta pompa.

é Este responsabilitatea instalatorului sa se asigure ca sistemul de

Nu scoateti stecherul din priza tragand de cablu.

Daca cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie
substituit de producator sau de firma de asistenta tehnica
autorizata, astfel incat sa se previna orice fel de risc.

> B P

Nerespectarea avertizarilor poate duce la situatii de pericol pentru

(Definitia personalului tehnic IEC 364) persoane sau bunuri si la pierderea garantiei produsului.
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RESPONSABILITATI

Constructorul nu raspunde de buna functionare a
A electropompelor sau de eventuale daune cauzate de
acestea, in cazul in care au fost modificate si/sau facute sa
functioneze in afara zonei lor recomandate, sau in
contradictie cu alte dispozitii cuprinse in acest manual.
De asemenea, se declina orice responsabilitate pentru posibile
inexactitati continute in prezentul manual de instructiuni, daca
sunt datorate unor erori de tipar sau de transcriere. Se rezerva
dreptul de a aduce produselor acele modificari care se considera
a fi necesare sau utile, fara a altera caracteristicile esentiale.

1 - GENERALITATI

Produsul este un sistem integrat compus dintr-o electropompa centrifuga
de tip multi-stadiu auto-pregatitoare, un circuit electronic care o comanda
si un vas de expansiunee.

Aplicatii

Instalatii hidrice si de aprovizionare si presurizare pentru uz casnic sau
industrial.

La exterior produsul se prezinta ca un paralelipiped cu 6 fete precum este
prezentat in Fig.1.

Fata A: o usitd permite accesul la un local tehnic. Usita poate fi scoasa
introducand 2 degete in prizele de cauciuc, strangand si rotind usa in jurul
balamalelor pe latura opusa a prizelor (vezi Figura 2). Pentru a repune usa
la loc, introduceti-o in balamale si inchideti pana face click.

in interiorul localului tehnic aveti acces la (vezi Figura 3):

1. Supapa vasului de expansiune;
2. Placuta tehnica;

3. Ghid rapid;

4. Arbore motor;

5. Ustensile accesoriu;

6. Capac de incarcare (doar pentru
configurarea verticala)

Fata B: un capac detasabil cu suruburi permite accesul la supapa de non-
retur (vezi par. 10.3). Detasati doar in caz de intretinere de catre personal
specializat.

Fata C: cele 4 fileturi din alama sunt locasurile pentru cele 4 picioare de
sprijin in cazul instalarii verticale. Cele 2 capace cu suruburi de 1” pot
fi indepartate pentru realizarea conexiunile catre sistem, in functie de
configuratie de instalare care se intentioneazad a se efectua. In caz, la
conexiunea cu indicatia "IN” conectati sistemul de la care se preleva apa
(put, cisterna, ...) si la conexiunea cu indicatia “OUT” conectati sistemul de
evacuare. Exista, de asemenea, si un grilaj de aerisire.




Fata D: indepartdnd capacul de 1" aveti acces la o a doua conexiune
de circulare care poate fi utilizata simultan sau alternativ cu cea indicata
prin “OUT” pe fata C. Cablul de alimentare serveste pentru conectarea la
reteaua electrica.

Fata E: cele 4 fileturi din alama sunt locasurile celor 4 picioare de sprijin
in cazul unei instalari orizontale. Capacul de 1” are ca functiune principala
golirea sistemului. Sunt prezente, n plus 2 grilaje pentru aerisire.

Fata F: precum este indicat si pe eticheta ce trebuie indepartata, capacul
de 1” are o functiune dubla: in caz de instalare orizontala, gura care este
inchisa de capac va avea o functiune de usa de incarcare a sistemului
(vedeti in continuare “"operatiuni de incarcare”, par. 2.2.3); in caz de
incarcare verticala, aceeasi gura poate avea functiune de conexiune
hidraulica de intrare (exact ca cea indicata cu "IN” pe fata C si in alternativa
cu aceasta). Panoul de interfata utilizator este compus dintr-un display si o
tastatura si are functie de setare a sistemului, interogénd starea sistemului
si comunicand eventualele alarme.

Sistemul poate fi instalat Tn 2 configuratii: orizontala (Fig.4) sau verticala
(Fig.5).

1.1 - Descrierea invertorului integrat

Controlul electronic integrat in sistem este de tipul cu invertor si se bucura
de utilizarea unor senzori de flux, presiune si de temperatura si acestia
integrati in sistem.
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Prin intermediul acestor senzori sistemul se porneste si se opreste automat
in functie de necesitatea consumatorului si este in masura sa detecteze
conditiile de functionare defectuoasa, sa le previna si sa le semnaleze.

Controlul prin intermediul Invertorului asigura diverse functionalitatj,
dintre care, cele mai importante, pentru sistemele de pompare, sunt
mentinerea unei valori de presiune constanta in circulatie si o economie
energetica.

* Invertorul este Tn masura sa mentina constanta presiunea unui
circuit hidraulic variind viteza de rotatie a electropompei. Cu
functionarea fara invertor electropompa nu reuseste sd modu-
leze si pentru a creste fluxul solicitat diminueaza in mod nece-
sar presiunea, sau viceversa, avand astfel presiuni prea mari la
fluxuri mici sau presiuni prea mici la cresterea fluxului necesar.

+ Variind viteza de rotatie in functie de cererea instantanee a utiliza-
torului, invertorul limiteaza puterea electropompei la cea minima
necesara pentru a asigura si a satisface cererea. Functionarea
fara invertor prevede, in schimb, functionarea electropompei in-
totdeauna si doar cu putere maxima.

Sistemul este configurat de producator pentru a satisface cea mai mare
parte a cazurilor de instalare si anume:
. Functionare la presiune constanta;

. Set-Point (valoarea presiunii constante dorite): SP = 3.0 bar
. Reducere presiunii pentru repornire: RP = 0.3 bar
. Functie Anti-cycling: Dezactivata

Acestia gi alti parametrii sunt, in orice caz, configurabili in functie de
sistem. Tn paragrafele 5-6-7 sunt ilustrate toate valorile setabile: presiune,
interventii de protectie, viteza de rotatie,etc.

Alte modalitati de functionare si optiunile accesorii sunt multiple. Prin
intermediul diverselor configurari posibile si disponibilitatea canalelor
de intrare si iesire configurabile, este posibila adaptarea functionarii
invertorului la diversele exigente ale sistemelor. Vezi par. 5-6-7.
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1.2 - Vas de expansiune integrat

Sistemul este dotat cu un vas de expansiune integrat cu o capacitate de 2
I. Functiile principale ale vasului de expansiune sunt:

+ a face elastic sistemul astfel incat sa il conserve impotriva lovitu-
rilor de berbec;

* asigura o rezerva de apa ce, in cazul unor mici pierderi, sa mentina
presiunea in instalatie cat mai mult si sa distanteze repornirile inu-
tile ale sistemului care in caz contrar ar fi continue;

* la deschiderea consumatorului, asigura presiunea apei pentru
acele secunde necesare sistemului pentru a porni si a ajunge la
viteza corecta de rotatie.

Nu este o functiune a vasului de expansiune integrat aceea de a asigura o
rezerva de apa astfel incat sa se reduca interventiile sistemului (solicitari
de la consumator nu de la o pierdere din sistem). Este posibil sa se adauge
la instalatie un vas de expansiune de ce capacitate se prefera conectandu-
se la un punct pe instalatia de circulatie (nu de aspirare!). In cazul unei
instalari orizontale este posibila conectarea la gura de circulatie neutilizata.
In alegerea rezervorului trebuie s& se tind cont de faptul ca cantitatea de
apa eliberata va fi in functie de parametrii SP si RP configurabili pe sistem
(par. 6-7).

Vasul de expansiune este pre-incarcat cu aer sub presiune prin intermediul
supapei accesibile din localul tehnic (Fig. 3, punctul1). Valoarea de pre-
incarcare cu care vasul de expansiune este furnizat de producator este
in concordanta cu parametrii SP si RP setate de default, si in orice caz
satisface urmatoarea relatie:

Pair = SP - RP - 0.7 bar Unde:

- Pair = valoarea presiunii aerului in bar
- SP = Set Point (7.3) in bar

- RP = Reducerea presiunii pentru
repornire (7.5.1) in bar

Deci, de la producator: Pair=3-0.3-0.7=2.0 bar

In cazul in care se seteazi valori diferite pentru parametrii SP si/sau RP,
actionati asupra supapei vasului de expansiune eliberand sau introducand
aer pana la satisfacerea relatiei de mai sus (ex: SP=2.0bar; RP=0.3bar;
eliberati aer din vasul de expansiune pana la atingerea presiunii de 1,0
bar pe supapa).

Nerespectarea relatiei de mai sus poate duce la functionari
defectuoase a sistemului sau la ruptura prematura a membranei
din interiorul vasului de expansiune.

Avand in vedere capacitatea vasului de expansiune de doar 2 |,
eventuala operatiune de control a presiunii aerului trebuie sa fie
efectuata introducand manometrul foarte rapid: pe volume mici
pierderea chiar si a unei cantitati limitate de aer poate cauza o
cadere de presiune sesizabila. Calitatea vasului de expansiune
asigura pastrarea valorii de presiune aerului setata, continuati
cu controlul doar al calibrarii sau daca sunteti siguri de existenta
unei defectiuni.

Eventuala operatie de control si/sau de refacere a presiunii
aerului trebuie sa fie efectuatd cu instalatie de circulatie
scoasa de sub presiune: deconectati pompa de la alimentare
si deschideti utilizatorul cel mai apropiat pompei mentinandu-I
deschis pana cand nu mai curge apa.

Structura speciala a vasului de expansiune asigura calitatea
si durabilitatea in timp, in special a membranei care tipic, este
componenta care cedeaza la uzura in cazul acestor tipuri de
componente. Oricum, Tn caz de ruptura, trebuie Tnlocuit intregul
vas de expansiune si, in mod exclusiv de catre personal autorizat.

1.3 - Electropompa Integrata

Sistemul include o electropompa centrifuga de tip multirotor actionata de
un motor electric trifazic racit cu apa. Racirea motorului cu apa si nu cu aer
asigura un zgomot mai scazut a sistemului si posibilitatea de a-l pozitiona
si in locuri neaerisite.

Graficul din Fig. 6 arata curbele de performanta hidraulica p. Inverterul,
moduland automat viteza de rotatie a electropompei, permite acesteia sa
mute propriul punct de lucru in functie de necesitati in orice parte a zonei

¥V O 09



acoperite a propriei curbe pentru a mentine valoarea presiunii constanta
setatd (SP). Curba in rosu evidentiaza comportamentul lui e.sybox cu
setpoint setat la 3.0 bar.
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Aceasta arata ca, cu SP = 3.0 bar, sistemul poate asigura o presiune
constanta utilizatorilor care necesita o capacitate cuprinsa intre 0 si 85
litri/minut. Pentru fluxuri mai mari sistemul functioneaza conform curbei
caracteristice a electropompei cu viteza de rotatie maxima. Pentru
capacitati inferioare limitelor descrise mai sus, in afara de a asigura
presiune constanta, sistemul reduce puterea absorbita si in acest fel
consmul de energie.

Prestatile de mai sus trebuie intelese ca fiind masurate la
temperatura ambientala a apei de circa 20°C, in timpul a primelor
10 minute de functionare a motorului, cu nivelul apei in aspiratie
la 0 adadncime nu mai mare de 1 metru.

Cresterea adancimii de aspiratie corespunde unei diminuari ale
prestatiilor electropompei.

1.4 - Caracteristici tehnice

ROMANAm

pamant

e.sybox
Tensiune 1 x 220/240 ~ VAC
Frecventa 50/60 Hz
ALIMENTARE Curent maxim 10A
ELECTRICA Putere maxima 1550 W
Curent de scurgere la <2.5 [ma]

Dimensiuni de ambalare

565x265x352 mm fara
picioare de sprijin

Greutate in gol (exclusiv

din depozit

CARACTERISTICI | ampalaj) 24,8 kg
CONSTRUCTIVE
Clasa de protectie IP x4
Clasa de izolare a E
motorului
Suprafata maxima 65 m
PRESTAT“ Flux maxim 120 I/min
HIDRAULICE Pregatire (start-up) <5min a 8m
Presiunea maxima de
. 8 bar
functionare
Ten)pere_ltura Max a 40 °C
lichidului
CONDITII DE Temperatura Max 50 °C
FUNCTIONARE ambientala
Temperatura ambienta 10460 °C
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Presiune constanta

Comunicare wireless

Protectie impotriva mersului in gol

FUNCT|ONAL|TAT| Protect,ie antifreeze

SI PROTECTII Protectie anticycling
Protectie amperometrica catre motor
Protectie impotriva tensiunilor de alimentare anormale
Protectie impotriva supraincalzirii
2 -INSTALARE

na

Sistemul este studiat pentru utilizarea "in interior”: nu prevede
instalari ale sistemului in aer liber si/sau expus in mod direct
agentilor atmosferici.

Sistemul este studiat pentru a putea lucra in medii in care
temperatura este cuprinsa intre 0°C si 50°C (exceptie asigurarea
alimentarii electrice: vezi paragraful 7.6.14 “functia anti-freeze”).

Sistemul este adoptat pentru tratarea apei potabile.
Sistemul nu poate fi utilizat pentru a pompa apa sarata, deseuri
de canalizare, lichide inflamabile, corosive sau explozibile (ex.

petrol, benzina, diluanti), grasimi, uleiuri sau produse alimentare.

Sistemul poate aspira apa al carei nivel nu depaseste adancimea
de 8 m (inaltimea intre nivelul apei si gura de aspirare a pompei).

Nu conectati nici o conducta pe gura de 1” 74 care gazduieste
valva de nu retur a se vedea fig. 27

>B PP P

caznic, respectati normele locale ale autoritatilor responsabile cu
gestionarea resurselor hidrice.

Alegand locul de instalare verificati ca:
A * Voltajul si frecventa de pe placuta tehnica a pompei sa cores-

punda datelor instalatiei electrice de alimentare.

e Conexiunea electrica sa se realizeze intr-un loc uscat, ferit de
eventuale inundatii.

* Instalatia electrica trebuie sa fie prevazuta cu un intrerupator
diferential de | An < 30 mA si ca instalatia de nul sa fie sufi-
cienta.

f In cazul utilizarii sistemului pentru alimentarea hidricad de uz

in cazul in care nu sunteti siguri de absenta unor corpuri straine in apa de
pompat, instalati un filtru de intrare la sistem care sa opreasca impuritatile.

&,

Alegeti tipul de configurare care se doreste a fi adoptata (verticala sau
orizontald) tindnd cont de conexiunile catre instalatie, de pozitia panoului
de interfata utilizator, de spatiile la dispozitie in conformitate cu ceea ce
este indicat in continuare. Alte tipuri de configurare a instalare sunt posibile
prin adoptarea de interfete accesorii DAB: vezi paragraful dedicat (par.
9.2,9.3).

Instalarea unui filtru Tn aspiratie duce la o diminuare a prestatiilor
hidraulice ale sistemului proportionale cu pierderea de incarcare
indusa de filtrul insusi (in general, cu cat e mai mare puterea de
filtrare cu atat e mai mare scaderea prestatiilor).

2.1 - CONFIGURARE VERTICALA

Luati cele 4 picioare de spijin a vasului inferior din ambalaj si insurubati-le
in locasurile din alama de pe fata C. Pozitionati sistemul in locatie tinand
cont de dimensiuni Fig.7.



+ Distanta de cel putin 10mm intre Fata E a sistemului si un even-
tual perete este obligatorie pentru a sigura aerisirea prin interme-
diul grilajelor dedicate.

+ Distanta de cel putin 270mm intre Fata B a sistemului si un ob-
stacol este recomandata pentru a putea efectua o interventie de
intretinere a supapei de non-retur fara a deconecta sistemul de
la instalatie.

+ Distanta de cel putin 200mm intre Fata A a sistemului si un ob-
stacol este recomandata pentru a putea indeparta Usita si de a
avea acces la Localul tehnic.

in cazul unor suprafete care nu sunt plane, desurubati piciorul care nu se
sprijina pentru a regla inaltimea pana la contactul cu suprafata insasi astfel
incat sa asigurati stabilitatea sistemului. Sistemul trebuie, intradevar sa fie
pozitionat in mod sigur si stabil garantand verticalitatea axei: nu pozitionati
sistemul inclinat.

2.1.1 - Conexiuni Hidraulice

Realizati conexiunea de intrare a sistemului prin intermediul gurii de pe
Fata F indicata prin “IN” in Fig.7 (conexiune de aspiratie).

ROMANAW

Tndepértat,i deci capacul aferent cu ajutorul ustensilelor accesorii sau cu
o surubelnita.

Realizati conexiunea in iesire din sistem prin intermediul gurii de pe Fata
F indicata cu “OUT” in Fig.7 (conexiune de circulatie).

Tndepérta’;i deci capacul aferent cu ajutorul ustensilelor accesorii sau cu
0 surubelnita.

Toate conexiunile hidraulice ale sistemului catre instalatie la care
conexiunea se realizeaza doar prin filet mama da 1” GAS, din alama.

intermediul unor racorduri care au un diametru mai mare decéat
cel normal al tubului de 1” (de exemplu inelul in cazul racordurilor
in 3), asigurati-va ca filetatura tata 1"GAS a racordului sa iasa cu
cel putin 25 mm fata de dimensiunile de mai sus (vezi Fig.8).

f in cazul in care intentionati s& conectati produsul la instalatie prin

< 25me > 25me

Y

X

Facand referinta la pozitia fata de apa de pompat, instalarea sistemului
poate fi definita ca "supra aspiratie” sau "sub aspiratie”. in special instalarea
se defineste "supra aspiratie” cand pompa este pozitionata la un nivel
superior fatd de apa de pompat (ex. pompa la suprafata si apa in put);
viceversa "sub aspiratie” cand pompa este pozitionata la un nivel inferior
fata de apa de pompat (ex. cisterna suspendata si pompa dedesubt).

aspiratie” se recomanda prevederea unei supape de non-retur
pe instalatia de aspiratie; acesta cu scopul de a permite operatia
de incarcare a sistemului (par. 2.1.2).

@ in cazul in care instalarea verticala a sistemului este de tip "supra
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tubul de aspiratie de la sursa de apa la pompa in mod ascendent
evitand formarea de "gaturi de gasca” sau sifoane. Nu pozitionati
tubul de aspiratie deasupra nivelului pompei (pentru a evita
formarea de bule de aer in tubul de aspirare). Tubul de aspirare
trebuie sa aspire la intrare la cel putin 30 cm de adancime sub
nivelul apei si trebuie sa fie etansat pe toata lungimea sa, pana
la intrarea in electropompa.

Conductele de aspiratie si circulatie trebuie sa fie montate astfel
incat sa nu exercite presiune mecanica pe pompa.

@ In cazul in care intalatia este de tip "supra aspiratie”, instalati

2.1.2 - Operatiuni de incarcare
Instalare ”supra aspiratie” si "sub aspiratie”

Instalare "supra aspiratie” (par 2.1.1): accesati localul tehnic si, cu ajutorul
ustensilelor accesorii (Fig.3_punctul 5) sau cu o surubelnita, indepartati
capacul de incarcare (Fig.3_punctul 6). Prin intermediul unei usi de
intrare, umpleti sistemul cu apa curata fiind atenti sa lasati sa iasa aerul.
Daca supapa de non-retur de pe conducta de aspiratie (recomandata in
paragraful 2.1.1.) este predispusa in apropierea usii de intrarea sistemului,
cantitatea de apa cu care se umple sistemul trebuie sa fie de 2,2 litri. Se
recomanda pozitionarea supapei de non-retur la extremitatea tubului de
aspirare (supapa de fund) astfel incat sa se poata umple in mod complet
si asta in timpul operatii de incarcare. in acest caz cantitatea de apa
necesara pentru operatia de incarcare va depinde de lungimea tubului de
aspirare (2.2 litri + ...).

Instalarea "sub aspiratie” (par. 2.1.1): dacd intre depozitul de apa si
sistemul nu sunt prezente supape de interceptie (sau sunt deschise),
aceasta se incarca automat de indata ce i se permite sa elibereze aerul
blocat. Deci desuruband capacul de incarcare (Fig. 3_punctul 6) cat este
necesar pentru a elibera aerul, se permite sistemului sa se umple complet.
Trebuie sa supravegheati operatia si sa inchideti usa de inchidere de
indata ce apa da pe dinafara (va sugeram in orice caz sa prevedeti o
supapa de interceptie pe traseul conductei de aspiratie si sa o utilizati
pentru a efectua operatia de incarcare cu capacul deschis). in alternativa,

in cazul in care conducta de aspiratie este intrerupta de o supapa inchisa,
poate fi efectuata operatia de incarcare in mod analog cu cea descrisa
pentru instalarea "supra aspiratie”.

2.2 - CONFIGURARE ORIZONTALA

Luati 4 picioare ale vasului inferior al ambalajului si Tnsurubati-le in
locasurile din alama de pe fata E. Pozitionati sistemul in locatie {indnd cont
de dimensiunile in Fig.9.

200 mm

370 mm

+ O distantd de minim 270mm intre Fata B a sistemului si un ob-
stacol este recomandata pentru a putea efectua o eventuala
interventie de intretinere a supapei de non-retur fara a deconecta
sistemul de instalatie.

+ O distanta de minim 200mm intre Fata A a sistemului si un ob-
stacol este recomandata pentru a putea dechide Usa si a avea
acces la Localul tehnic.

+ O distantd de minim 10mm intre Fata D a sistemului si un ob-
stacol este obligatorie pentru a asigura iesirea cablului de ali-
mentare.

in cazul de suprafete denivelate, desurubati piciorul care nu se sprijind
pentru a regla inaltimea pana la contactul cu suprafata insasi astfel incat



sa asigurati stabilitatea sistemului. Sistemul trebuie, intradevar sa fie
pozitionat in mod sigur si stabil garantand verticalitatea axei: nu pozitionati
sistemul inclinat.

2.2.1 - Conexiuni Hidraulice

Realizati conexiunea in intrare a sistemului prin gura de intrare de pe Fata
C indicata cu "IN in Fig.9 (conexiune de aspiratie). Indepartati deci capacul
aferent cu ajutorul ustensilelor accesorii sau cu o surubelnita.

Realizati conexiunea in iesire a sistemului prin intermediul gurii de
pe Fata C indicata cu “OUT 17 in Fig.9 si/sau prin intermediul gurii de
pe Fata D indicatd cu “OUT 2” in Fig.9 (conexiunea de circulatie). in
aceasta configuratie cele 2 guri pot fi intradevar utilizate independent
una in alternativa celeilalte (in functie de comoditatea pentru instalare),
sau simultan (sistem cu dubld circulatie). indepartati deci capacul/
capacele aferent/e de la usa/usi cu ajutorul ustensilelor accesorii sau cu
0 surubelnita.

Toate conexiunile hidraulice ale sistemului catre instalatie la care pot fi
conectate sunt doar de tip filet mama de 1” GAS, realizat din alama.

A Vezi AVERTIZARI referitoare la Fig.8.

ROMANAW

2.2.2 - Orientarea Panoului de Interfata

Panoul de interfata este studiat astfel incat sa poata fi orientat in directia
cea mai comoda pentru citirea de catre utiizator: forma patrata permite
rotatia din 90° in 90° (Fig.10).

Figura 10

» Desfaceti cele 4 suruburi de la colturile panoului folosind cheia
hexagonala furnizata cu ustensilele accesorii.

* Nu scoateti suruburile, se recomanda sa le desurubati de fileta-
tura de pe corpul produsului.

+ Fiti atenti s& nu cada suruburile Tn interiorul sistemului.

+ Distantati panelul fiind atenti s& nu puneti sub tensiune cablul de
transmisie a semnalului.

* Repozitionati panoul in propriul locas avand grija sa nu ciupiti
cablul.

« Insurubati cele 4 suruburi cu cheia potrivita.
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2.2.3 - Operatiuni de incarcare

Instalare ”supra aspiratie” si "sub aspiratie”

Cu referire la pozitia in raport cu apa de pompat, instalarea sistemului poate fi
definita ca supra-aspiratie sau sub-aspiratie. In special, instalarea este numita
,supra-aspiratie” cand pompa este plasata la un nivel mai ridicat decéat apa
de pompat (de exemplu pompa la suprafata si apa in put); viceversa ,sub-
aspiratie” cdnd pompa este plasata la un nivel inferior fatd de apa de pompat
(de exemplu: rezervor suspendat si pompa dedesubt).

Instalarea ,supra-aspiratie”: cu ajutorul ustensilei accesorii (Fig.3_punctul
5) sau o surubelnita, scoateti capacul de umplere care pentru configuratia
orizontala, este pe Fata F (Fig. 1). Prin usa de incarcare, umpleti sistemul
cu apa curata, asigurdndu-va ca lasati aerul afara.Cantitatea de apa
folosita pentru a umple sistemul trebuie sa fie de cel putin 1,5 litri. Este
recomandabil sa se pregateasca o supapa de retinere, la capatul tubului
de aspiratie (supapa de jos), astfel incat sa se umple complet acest chiar
si timpul operatiunii de Tncarcare. In acest caz, cantitatea de apa necesara
pentru Tncarcarea va fi dependenta de lungimea tubului de aspiratie (1,5
litri + ...).

Instalarea ,sub-aspiratie”. daca intre depozitul de apa si sistem nu
exista supape de interceptare (sau sunt deschise), acesta se va incarca

in mod automat de indata ce i se permite eliberarea aerului prins. Apoi
desfaceti capacul de umplere (Fata F - Figura 1), pana la eliberarea aerului
permitand astfel sistemului s& incarce complet. Pentru a desface capacul,
folositi ustensilele accesorii (Fig.3_punctul 5) sau o surubelnita. Este
necesar sa supravegheati operatiunea si sa inchideti usa de indata ce apa
da pe dinafara (se sugereaza, cu toate acestea, sa prevedeti o supapa
de interceptare in partea de aspiratie a conductei si sa o utilizati pentru
a controla operatiunea de incarcare cu capacul desurubat). Alternativ, in
cazul in care conducta de aspiratie a fost interceptata de o supapa inchisa,
poate fi efectuata operatiunea de incarcare intr-un mod analog cu cel
descris pentru instalarea "supra-aspiratie”.

3 - PUNERE iN FUNCTIUNE

Resiunea maxima de functionare 8 bar.

Adancimea de aspirare nu trebuie sa depaseasca 8 m.

> P

3.1 - Conexiuni Electrice

Pentru a imbunatati imunitatea la un posibil zgomot radiat pe un alt
echipament se recomanda utilizara unui cablu separat pentru alimentarea
cu energie electrica a produsului.

&,

Se recomanda efectuarea instalatiei conform indicatiilor din manual in con-
formitate cu legile, directivele si reglementarile in vigoare de pe siteul de
utilizare si in functie de aplicatie. Produsul in cauza contine un invertor in
interiorul caruia sunt prezente tensiuni continue si curenti cu componente
de Tnalta frecventa (a se vedea tabelul 1a).

Tensiunea de linie se poate schimba la pornirea elctropompei.
Tensiunea de pe linie poate varia in functie de alte dispozitive
conectate la aceasta si de calitatea liniei.
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Tipuri de posibili curenti de avarie catre pamant 3.2 - Configurarea Invertorului integrat

Cu componente Sistemul est_e configura!t de catre fabricant pentru a satisface majoritatea
Alternat Byton Continu de frecvents cazurilor de instalare, si anume:
unipolar inalts «  functionarea la presiune constants;
. Set-Point (valoarea dorita a presiunii constante): SP = 3.0 bar
X X X X . Reducerea presiunii de repornire: RP = 0,3 bar
. Functia Anti-cycling: Disabled

Toti acesti parametri sunt stabiliti de catre consumator, impreuna cu
multi altii. Celelalte modalitati de functionare si optiuni accesorii sunt
id numeroase. Prin diferitele setéari posibile si disponibilitatea de canale de
intrare si de iesire configurabile, puteti adapta functionarea invertorului la

L -—o\,‘c . . nevoile diferitelor sisteme. Vezi par. 5-6-7

PU'ITID Pentru definirea parametrilor SP si RP, se obtine ca presiunea la
care porneste sistemul are urmatoarea valoare

Pstart = SP — RP Exemplu: 3.0 - 0.3 = 2.7 bar in configuratia
+PE implicita

N e—0

Sistemul nu functioneaza in cazul in care utilizatorul este situat la o
inaltime mai mare decét echivalentul in metri de coloana-apa de la Pstart
(considerati 1 bar = 10 m.c.a.): pentru configuratia de default, daca
utilizatorul este de cel putin 27m inaltime sistemul nu porneste.

G-

Figura 11 - bis Exemplu de instalare

Aparatul trebuie conectat la un intrerupator principal care intrerupe toti
polii de alimentare. Cand intrerupatorul este in pozitie deschisa, distanta
de separare a fiecaruicontact trebuie sa respecte ceea ce este indicat in
tabelul1b.

Distanta minima intre contactele intrerupatorului de alimentare

Distanta minima [mm] >3

Tabel 1b

456



m ROMANA

457

3.3 - Start-up (umplere)

Se defineste ca umplere a unei pompe faza in care aparatul incearca sa
umple cu apa corpul si conducta de aspiratie. In cazul in care operatiunea
este de succes, aparatul poate functiona in mod regulat.

Dupa ce pompa a fost umpluta (par. 2.1.2 si 2.2.3), iar aparatul a fost
configurat (par. 3.2), va puteti conecta la sursa de alimentare dupa
deschiderea cel putin o priza de consumator.

Sistemul porneste si verifica apa in circulatie in primele 10 secunde.
Daca exista un flux de apa in circulatie, pompa este pregatita si incepe
sa functioneze regulat. Acesta este cazul tipic al instalarii sub-aspiratie
(par. 2.1.2 si 2.2.3).Consumatorul deschis in circulatie de la care iese apa
pompata acum poate fi inchis.

Daca dupa 10 secunde nu este detectat un flux regular in circulatie,
sistemul cere confirmarea pentru a intra in procedura de pregatire (caz
tipic de instalatii supra-aspiratie par. 2.1.2, 2.2.3). Adica:

Umpleti pompa

@ A

lesire Umplere

Apasand ,+”, aceasta intra in procedura de umplere: ea incepe sa lucreze
pentru un timp maxim de cinci minute, timp in care blocul de securitate
pentru functionarea uscata nu intervine. Timpul de umplere depinde de mai
multi parametri, cei mai influenti dintre care sunt adancimea nivelului apei
sa fie aspirat, diametrul canalului de aspitatie, etanseitatea conductei de
aspiratie. Trebuie utilizatd o conducta de aspirare de masura nu mai mica
de 17 si bine sigilata (nu prezinta gauri sau articulatii din care se poate
aspira aer), produsul a fost studiat pentru a fi in masura sa se umple in
apa pana la 8m de adancime, intr-un timp mai scurt de 5 minute. De indata
ce produsul detecteaza fluxul de circulatie regulat, iese din procedura de
umplere si functioneaza regulat. Consumatorul deschis in circulatie de
la care iese apa pompata poate fi acum inchis. Daca dupa 5 minute de
procedura, produs nu este inca umplut,display-ul de interfata afisaza un

mesaj de eroare. Deconectati sursa de alimentare, incarcati produsul prin
adaugarea de apa noua, asteptati 10 minute si repetati procedura de la
introducere a cablul de alimentare.

Apasand «-» se confirma ca nu doreste inceperea procedurii de umplere.
Produsul ramane in alarma.

Functionare

Odata ce pompa este umplutd, sistemul incepe sa functioneze in mod
normal in functie de parametrii configurati: se porneste automat atunci
cand un robinet se deschide, asigura necesarul de apa la presiunea setata
(SP), mentine o presiune constanta chiar si la deschiderea altor robinete,
se opreste automat dupa timpul T2 odata ce a ajuns la conditiile de stingere
(T2 este stabilit de catre utilizator, valoarea implicita din fabricatie este de
10 secunde).

4 - SISTEME DE PROTECTIE

Dispozitivul este echipat cu sisteme de protectie pentru a proteja pompa,
motorul, liniile electrice si insusi invertorul. Tn cazul in care intervine una
sau mai multe protectii, aceasta este imediat semnalata pe ecran avand
cea mai mare prioritate. In functie de tipul de eroare, motorul se poate
opri, dar la restabilirea conditiilor normale, starea de eroare se poate in
mod automat anula sau disparea dupa un anumit timp dupa o resetare
automata.

in cazurile de blocare pe motiv ca lipseste apa (BL), de blocare pentru
supraincarcare in motorul (OC), de blocare pentru scurtcircuit direct intre
fazele moturului (SC), puteti incerca manual sa iesiti din conditile de
eroare prin apasarea si eliberarea simultana a tastelor + si -. Daca eroarea
persista, trebuie sa faceti in asa fel incat sa eliminati cauza care determina
anomalia.

In caz de blocaj din cauza unei erori interne E18, E19, E20, E21 trebuie
sa asteptati 15 minute cu masina alimentata pana cand se reseteaza au-
tomatic starea de bloca.



Alarma in istoricul erorilor

Afisaj display

Descriere

PD

Inchidere neregulamentara

FA

Probleme la sistemul de racire

Tabel 1: Alarme

Conditii de blocare

Afisaj display

Descriere

PH PH - Bloc supraincalzire pompa

BL Blocare din cauza lipsei de apa
BP1 Blocare din cauza erorii dg citire a senzorului de presiune

intern
PB Blocare din cauza tensiunii d.e_ alimentare in afara limitelor
specificate

oT Blocare din cauza supraincalzirii finalelor de putere
OoC Blocare din cauza supracurent in motor

SC Blocare din cauza unui scurtcircuit intre fazele motorului
ESC Blocare din cauza unui scurtcircuit la sol

HL HL - Fluid cald

NC Blocare din cauza motorului deconectat

Ei Blocare din cauza unei erori interne i

Vi Blocare pentru tensiune interna i in afara limitelor tolerate
EY Blocare din cauza ciclicitatii anormale relevate pe sistemul

Tabel 2: Indicatji privind blocajele
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4.1 - Descrierea blocajelor

4.1.1 - ,BL” Anti-Dry Run (Protectie impotriva functionarii in gol)

in situatia lipsei de apa pompa este oprita automat dupa timp TB. Acest
lucru este indicat de LED-ul rosu «alarma» si de afisarea «BL» pe display.
Dupa restabilirea fluxului corect de apa puteti incerca sa iesiti manual din
blocare de securitate prin apasarea simultana a tastelor «+» Si «-» si apoi
eliberarea lor.

Daca alarma persista, adica utilizatorul nu intervine pentru a restabili fluxul
de apa si resetarea pompei, re-startul automat incearca sa reporneasca
pompa.

Daca parametrul SP nu este setat corect protectia pentru lipsa
apei nu poate sa functioneze corect.

4.1.2 - Anti-Cycling (Protectie impotriva cicluri continue, fara a
necesita utilizator)

Daca in partea de circulatie a sistemului existd o scurgere, sistemul
porneste si se opreste periodic, chiar daca nu a fost prelevata constient
apa: chiar si o pierdere mica (cativa ml) produce o cadere de presiune,
care, la randul sau, duce la pornirea electropompei.

Controlul electronic al sistemului este capabil de a detecta prezenta
pierderii pe baza periodicitatii acesteia.

Functia anticycling poate fi exclusa sau activata in modalitatea Basic sau
Smart (par. 7.6.12).

Modalitatea Basic prevede ca, odata detectata starea de periodicitate
pompa se opreste siramane in asteaptarea unei resetari manuale. Aceasta
conditie se comunica utilizatorului prin aprinderea LED-ului rosu ,Alarm” si
aparitia cuvantului ,ANTICYCLING” pe ecran. Dupa indepartarea pierderii,
puteti forta manual repornirea prin apasarea si eliberarea tastelor ,+” si -
simultan.

Modalitatea Smart presupune ca, odata detectata starea de pierdere,
creste parametru RP pentru a reduce numarul de aprinderi in timp.
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4.1.3 - Anti-Freeze (Protectie impotriva inghetarii apei in sistem)
Schimbare starii apei de la lichid la solid duce la o crestere a volumului.
Prin urmare, este necesar sa se evite ca sistemul sa ramana plin de apa
cu temperaturi apropiate de inghet pentru a evita defectarea acestuia.
Acesta este motivul pentru care este recomandat sa goleasca orice
electropompa atunci cand nu este folosita in timpul iernii. Totusi, acest
sistem este echipat cu o protectie care previne formarea de gheata in
interiorul sau prin operarea pompei in cazul in care temperatura scade
la valori apropiate de cele de congelare. in acest fel, apa din interior este
incalzita si inghetarea prevenita.

Protectia Anti-Freeze functioneaza doar in cazul in care sistemul
A este alimentat in mod regulat: cu stecherul scos sau in lipsa

curentului protectia nu poate functiona.

Este oricum recomandat sa nu Iasati sistemul incarcat in timpul

perioadelor lungi de inactivitate: goliti sistemul prin capacul de

golire (Fig. 1 Fata E) si puneti-l la pastrare intr-un loc ferit de

intemperii.

4.1.4 - Blocarea ,,BP1” din vina de la senzorul de presiune interna
Daca aparatul detecteaza o anomalie la senzorul de presiune pompa
raméane blocatéd si semnaleaza eroarea ,BP1”. Aceasta conditie incepe
de indata ce este detectatd problema si se termina in mod automat la
restaurarea conditiile corecte.

4.1.5 - ,PB” bloc de tensiune de alimentare in afara specificatiilor
Apare cand tensiunea de linie la bornele de alimentare ia valori in afara
specificatiilor. Resetarea este numai automata cand tensiunea la borne
este in valorile admisibile.

41.6 - Blocarea din cauza scurtcircuitului ,,SC” intre faze ale
motorului

Dispozitivul este echipat cu o protectie impotriva scurtcircuitului direct
care poate aparea intre faze ale motorului. Cand aceasta stare de blocare
este indicata, puteti incerca o operatie de restaurare a functionarii prin
apasarea simultana a tastelor + si - care insa nu are efect inainte de 10
secunde din momentul aparitiei scurtcircuitului.

4.2 - Reset manual ale conditiilor de eroare

intr-o stare de eroare, utilizatorul poate sterge eroarea fortdnd o noua
incercare prin apasarea si apoi eliberarea tastelor + si -.

4.3 - Autorefacerea conditiilor de eroare

Pentru unele defectiuni si conditii de blocare, sistemul va incerca
recuperarea automata.
Sistemul de autoreset se refera mai ales la urmatoarele:

«BL» Blocajul din cauza lipsei de apa

«PB» Blocajul din cauza tensiunii de alimentare in afara specificatiilor
«OT» Blocajul din cauza supraincalzirii finalelor de putere

«OC» Blocajul din cauza supracurent in motor

«BP» Blocajul din cauza unor defectiuni la senzorul de presiune

Daca, de exemplu, sistemul se blocheaza din lipsa de apa, dispozitivul
incepe automat o serie de teste pentru a verifica daca instalatia nu are intr-
adevar apa si daca este permanent. Daca, in timpul secventei de operatii,
o incercare de refacere este de succes (de exemplu, apa a venit Thapoi),
procedura se opreste si revine la functionarea normala.

Tabelul 21 prezinta secventa operatiilor efectuate de catre dispozitiv pentru
diferite tipuri de blocaje.

Reset-uri automate ale conditiilor de eroare

Afl_sare pe Descriere Secventa de refacere automata
display ’
- O tentativa la fiecare 10 minute pt un
total de 6 tentative
BL Blocaj pentru lipsa apei | - O tentativa la fiecare ora pt un total de

24 tentative
- O tentativa la fiecare 24 ore pt un total
de 30 tentative

Blocajul din cauza
PB tensiunii de alimentare
in afara specificatiilor

- Se reface cand se revine la o tensiune
n specifica




Blocaj pentru
oT supraincalzirea surselor| - Se reface cand temperatura finalelor de
finale de putere putere intra in specifica

- O tentativa la fiecare 10 minute pt un
total de 6 tentative

- O tentativa la fiecare ora pt un total de
24 tentative

- O tentativa la fiecare 24 ore pt un total
de 30 tentative

Tabel 3: Autoreset al blocajelor

5 - CONTROLUL ELECTRONIC AL INVERTORULUI S| INTERFATA
UTILIZATOR

@ Invertorul face sistemul sa functioneze la presiune constanta.

Blocaj pentru

oC -
supracurent in motor

Acesta reglare este semnificativa daca sistemul hidraulic in
aval de sistem este corect dimensionat. Sistemele instalate cu
sectiunea de conducte prea mici introduc pierderi de sarcina
care sistemul nu le poate compensa; rezultatul este faptul ca
presiunea este constanta pe senzori, dar nu la consumator.
Sistemele excesiv deformabile pot crea debutul de oscilatii;

@ in cazul unor astfel de evenimente, puteti rezolva problema
prin ajustarea parametrilor de control ,GP” si ,GI” (a se vedea
par. 7.6.4 - GP: Coeficient de castig proportional si 7.6.5 - Gl:
Coeficient de castig integral).

5.1 - Functionarea cu centrala de control

e.sybox, singular sau in grup de pompare, poate fi conectat prin comu-
nicare wireless la o unitate externa denumita in continuare centrala de
control. Centrala de control, in functie de model, pune la dispozitie diferite
functionalitati.
Modele de centrale de control sunt:

* e.sylink
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Legarea unuia sau a mai multor e.sybox la o centrala de control permite
utilizarea:

* Intrari digitale

* lesiri la relee

» Senzor de presiune de la distanta

» Conexiune la reteaua ethernet
in tabelul de mai jos veti gasi corelatia dintre functionalitatile descrise mai
sus si fiecare model de centrala de control in parte.

5.1.1 - Functionalitati disponibile ale centralei de control
Functionalitatile disponibile sunt indicate in tabelul 4 Functionalitati dispo-
nibile din centrala de control.

Functionalitati e.sylink
Intrari digitale opto-izolate °
Releu de iesire cu contact NO °
Senzor de presiune de la distanta °
Conexiuni la retea

Tabel 4: Functionalitati disponibile din centrala de control.

5.1.2 - Conexiuni electrice intrare si iesire utilizatori
Vezi manualul centralei de control

5.1.3 — Functionarea in modalitatea siguranta

in cazul in care se utilizeaza functionalitatea intréri sau senzor de la
distanta, in cazul intreruperii comunicarii sau a unei erori de la centra-
1a, e.sybox si centrala de control intra in modalitatea de siguranta adop-
tand configuratia considerata cea mai putin periculoasa. Cand se trece la
functionarea in modalitate de siguranta apare pe display o icoana pulsanta
reprezentand o cruce intr-un triunghi.
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Comportamentul e.sybox —ului in cazul pierderii comunicarii este prezentat
in tabelul de mai jos.
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Setare
e.sybox

Comportament e.sybox

Nicio
centrala
asociata

Centrala asociata

Centrala detectata

Functie acti-
vata
(de la intrare
sau din meniu)

Functie neac-
tivata

(de la intrare
sau din
meniu)

Centrala
nedetec-
tata sauin
eroare

Modali-
tate de
siguranta

In=0 Functie in-
trare dezabilitata

In?=1, 2
Lipsa apa sem-
nalata de plutitor

in@=3, 4
Setpoint auxiliar
Pauxn

in@=5, 6
Dezactivare
sistem

in@=7,8
Dezactivare sis-
tem + resetare
fault si warn.

Sistem in stop
F1

Activarea
setpoint auxi-
liar corespun-
zator

Sistem in stop
F3

Sistem in stop
F3 + resetare
fault si warn

Sistem in
stop("

Activarea
unei presiuni
mai mici intre
setpoint-urile

auxiliare

setate

Sistem in
stop"

Sistem in
stop("

Functionalitate
Kiwa (semna-
lare presiune

joasa in intrare)

PR=0
Senzor de
presiune de la
distanta dezac-
tivat

PR=1
Utilizare senzor
de presiune de

la distanta

in=9 Resetare fault
Resetare fault si si warn
warn.
in?=10, Sistem in stop Sistem in
11,12, 13 F4 stop™

Setpoint pe
senzorul de la
distanta

Se neglijeaza
valoare de
setpoint de la
distanta

Tabel 5: Interventia modalitatii de siguranta.

M Activarea functiunii corespunzatoare acestei rubrici+ orice alta functiune
in modalitatea de siguranta duce la oprirea sistemului. In acest caz
sistemul va semnala cauza prioritara a opririi.

@ Numerele separate prin virgula indica posibilele valori configurabile co-
respunzatoare functionalitatii in discutie.

In ceea ce priveste unitatea de control, in caz de pierdere comunicare,
aceasta porneste releul 1 conform setarilor de O1 (a se vedea tab 20)
considerand lipsa de comunicare o conditie de eroare.

5.1.4 - Setarea functionalitatii de la centrala de control

Valoarea de default a tuturor intrarilor si a senzorului de presiune de la
distanta este DEZACTIVAT, deci pentru a il putea utiliza, trebuie sa fie ac-
tivate de catre utilizator, vezi paragraful 7.6.15 - Setup al intrarilor digitale
auxiliare IN1, IN2, IN3, IN4, par. senzor de presiune 7.5.6 - PR: Senzor de
presiune de la distanta.



lesirile sunt activate de default, vezi functionalitatile iesiri par 7.6.16 -
Setup iesiri OUT1, OUT2. Daca nu a fost asociata nici o centrala de con-
trol, functionalitatile intrari, iesiri si senzor de presiune de la distanta sunt
neglijate si nu au nici un efect indiferent care este setarea lor. Parame-
trii legati de centrala de control (intrari, iesiri Si senzor de presiune) pot
fi setate si daca conexiunea lipseste sau chiar daca nu a fost stabilita.
Daca centrala de control este asociata (face parte din reteaua wireless
a e.sybox), dar din cauza unor probleme lipseste sau nu e vizibila, atunci
cand parametrii legati de functionalitati sunt setate la o valoare diferita de
cea de disable, pulseaza si indica ca nu efectua functionalitatea lor.

5.1.5 - Asociere si disociere e.sybox la centrala de control

Pentru a efectua asocierea intre e.sybox si centrala de control se va pro-
ceda la aceeasi maniera de asociere a unui e.sybox: in pagina AS a meni-
ului de instalare apasati timp de 5 sec. tasta “+” pana cand ledul albastru
va incepe sa se aprinda intermitent (chiar daca e.sybox e singur sau in
grup). Apoi, la centrala, apasati tasta » timp de 5 sec. pana céand ledul
albastru se va aprinde intermitent. Imediat ce conexiunea s-a instaurat
acelasi led raméne aprins fix si in pagina AS al esybox apare simbolul
e.sylink. Disocierea e.sylink este analoaga cu cea e.sybox: in pagina AS
din meniul de instalare apasati timp de 5 sec tasta “-”; aceasta va elimina
toate conexiunile wireless prezente.
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6 - TASTATURA Sl DISPLAY-UL

Figura 12: Aspectul interfefei utilizatorului

Interfata utilizatorului este compusa de o tastatura mica cu un display LCD
128x240 pixel si led de semnalizare POWER, COMM, ALARM cum rezulta
din Figura 12.

Display-ul vizualizeaza dimensiunile si starile dispozitivului cu indicatii
privind functionalitatea diferitilor parametri.

Tastele functionale sunt prezentate in Tabelul 6.

Tasta MODE permite trecerea la rubricile succesive in interiorul meniului.
O apasare prelungita pentru cel putin 1 sec permite trecerea la rubrica
din meniul precedent.

Tasta SET permite iesirea din meniul curent.

Reducerea parametrului curent (daca este un parametru modificabil).
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Cresterea parametrului curent (daca este un parametru modificabil).

O apasare prelungita a tastelor “+” sau
automata a parametrului selectat. Dupa 3 secunde de apasarea tastelor

Tabel 6: Taste functionale

permite cresterea/reducerea

(3]

viteza de cresterea/reducerea automata augmenteaza.

modificata si salvata imediat in memoria permanenta (EEprom).
Inchiderea chiar si accidentala a utilajului in aceasta faza nu
cauzeaza pierderea parametrului setat.

Tasta SET serveste doar pentru iesirea din meniul actual si nu
este necesar sa se salveze modificarile facute. Doar in anumite
cazuri descrise in capitolul 0 anumite dimensiuni vor fi activate la
apasarea tastelor ,SET” sau ,MODE".

& La apasarea tastelor + sau - dimensiunea selectata este

Indicator LED

» Power

LED de culoare alba. Aprins cand aparatul este pornit. Intermitent
atunci cand masina este oprita (vezi par. 6.5).

* Alarma

LED de culoare rosie. Aprins atunci cand aparatul este blocat de
o eroare.

» Comunicarea

Led de culoare albastra. Aprins cand comunicarea wireless este
utilizatd si functioneaza corespunzator. Intermitent cu frecventa

lentd, daca cand este configurat sa lucreze in comunicare,

comunicarea nu_este disponibild, nu este recunoscutd sau are

probleme. Intermitent cu frecventa mare in timpul asocierii cu alte
dispozitive wireless. Inchis in cazul in care comunicarea nu este
utilizata.

Meniu
Structura completa a tuturor meniurilor si a tuturor rubricilor care le compun
sunt descrise in Tabelul 9.

Accesul la meniuri
Din meniul principal se poate intra la diferitele meniuri in doua moduri:
1 - Acces direct prin combinatie de taste
2 - Acces dupa denumire prin intermediul meniului fereastra
6.1 - Accesul direct prin combinatie de taste

Se acceseaza direct meniul dorit prin apasarea simultana a combinatiei de
taste pentru timpul cerut (de exemplu MODE SET pentru a intra in meniul
Setpoint) si se deruleaza diferitele rubrici ale meniului prin tasta MODE.



Tabelul 7 ilustreaza meniurile accesibile prin combinatie de taste.

NUMELE <
MENIULUI TASTELE DE ACCES DIRECT TIMP DE APASARE
Utilizator @ La eliberarea tastei
Monitor @ @ 2 Sec

Setpoint @ @ 2 Sec

Manual @ @ @ 5 Sec

Instalator @ @ @ 5 Sec

AS|s’Ferj§a 5 Sec

tehnica

Refagerea 2 Sec de la pornirea
valorilor avaratului

din fabrica P

Tabel 7: Accesul la meniuri

ROMANAW
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Meniu redus (vizibil)

Meniu extins (acces direct sau prin password)

Meniul Principal

Meniul Utilizator

Meniul Monitor Meniul Setpoint Meniul Manual Meniul Instalator Meniul Asist. Tehnica

mode set-minus mode-set set-minus-plus mode-set-minus mode-set-plus
MAIN STATUS cT STATUS
(Pagina Principal) RS Contrast RI
Rotatii pe minut Setare viteza
VP
_ _ Presiune BK VP
Selectionare Meniu VF lluminare din spate Presiune
Vizualizarea debitului VF
PO Vizualizarea debitului
Putere furnizata la AD
pompa PO_ 5 Configurarea adresei
c1 Putere furnlgata la
Curent de faza pompa
pompa c1
Curent de faza pompa
TE RS
Temperatura de Rotatii pe minut
Ore de aprindere disipare TE
Ore dve func’;lonare: Temperatura de PR
Numarul de porniri disi
ISipare Senzor de presiune de
la distanta
Pl
Histograma de putere
Sistem
multi-pompa
iIC
Flux emanat Configurare
dispozitiv
VE
Informatii
HW si SW
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FF AY
Fault & Warning Anti Cycling
(Istoric)

RF
Anulare fault &
Warning

PW
Modifica Password
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Legenda

Culori identificative

Modificarea parametrilor in sistem multi-pompa

O grupare de parametrii sensibili. Acesti parametri
trebuie sa fie aliniati pentru ca sistem multi-pompa
sa poata porni. Modificarea unuia dintre parametri pe
oricare dintre dispozitive duce la aliniera automata la
toate celelalate dispozitive fara nici o avertizare.

Parametrii care vor permite alinierea intr-o
maniera facilitata de la un singur dispozitiv care apoi
se propaga la toate celelalte. E tolerat ca acestia sa

fie diferiti de la dispozitiv la dispozitiv.

Parametri de configurare cu semnificatie doar
locala.

Parametri cu valori ce pot fi doar citite.

Tabel 8: Structura meniurilor

6.2 - Accesul prin nume din meniul fereastra

Accesul la selectionarea diferitelor meniuri in functie de denumirea lor. Din
meniul Principal se acceseaza selectionarea meniului apasand oricarele
din tastele + sau —.

In pagina de selectie a meniului apar numele meniurilor care pot fi accesate
si unul dintre acestea apare evidentiat in bara (vezi Figura 13). Cu tastele
+ si - se muta bara evidentiatoare pana cand se selecteaza meniul de
interes si se intra apasand MODE.

SELECTARE MENIU

MEMIL PRINCIPAL
MEMIU UTILIZATOR
MEMIU MOMNITOR.

GO 2000 rpm

Figura 13: Selectionarea meniurilor fereastra

Meniurile vizualizabile sunt MAIN, UTILIZATOR, MONITOR, si apoi apare
0 a patra rubrica MENIU EXTINS; aceasta rubrica permite extinderea
numarului de meniu vizualizate. Selectionand MENIU EXTINS va aparea
un pop-up care solicita introducerea unei chei de acces (PASSWORD).
Cheia de acces (PASSWORD) coincide cu combinatia de taste utilizata
pentru accesul direct (Tabelul 8) si permite expansiunea vizualizarii
meniurilor din meniul corespunzator cheii de acces la toate cele cu
prioritate inferioara.

3,0 har

Ordinea meniurilor este: Utilizator, Monitor, Setpoint, Manual, Instalator,
Asistenta Tehnica.

Selectionand o cheie de acces, meniurile deblocate sunt disponibile pentru
15 minute sau pana cand nu se dezactiveaza manual prin intermediul
rubricii “Ascunde meniu avansat” care apare in sectiunea meniu cand se
utilizeaza cheia de acces.

In Figura 14 este ilustratd schema de functionare pentru selectionarea
meniurilor.

In centrul paginii se g&sesc meniurile, la dreapta se ajunge prin intermediul
selectiei directe prin combinatie de taste, la stdnga se ajunge prin
intermediul sistemului de selectie cu meniu fereastra.
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Figura 14: Schema posibilelor accesuri la meniur

6.3 - Structura paginilor meniului

La pornire se vizualizeaza citeva pagini de prezentare in care apare
numele produsului si logo-ul pentru ca apoi sa se treaca la meniul principal.
Numele fiecarui meniu apare intotdeauna in partea de sus a ecranului.

in meniul principal apare intotdeauna

Status: starea de functionare (de ex. standby, go, Fault, functiunea
intrarilor)

Rotatii motor: valoare in [rpm]

Presiune: valoare in [bar] sau [psi] conform unitatii de masura setata.
Putere: valoare in [kW] a puterii absorbite din dispozitivul.
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In cazul in care apare vreun eveniment pot aparea:

Indicatii de fault

Indicatii de Warning

Indicatie de functiuni asociate intrarilor

Icoane specifice

Conditiile eroare sunt indicate in Tabelul 2. Celelalte vizualizari sunt

indicate Tn Tabelul 9.

Conditii de eroare si de stare vizualizate in pagina principala

Identificator

Descriere

GO Motor in functiune
SB Motor oprit
DIS Stare motor dezactivat manual
F1 Status / alarma Functiune plutitor
F3 Status / alarma Functiune dezactivare a sistemului
F4 Status / alarma Functiune semnal de presiune joasa
P1 Stare de functionare cu setpoint auxiliar 1
P2 Stare de functionare cu setpoint ausiliario 2
P3 Stare de functionare cu setpoint auxiliar 3
P4 Starea de functionare cu setpoint auxiliar 4
Icoana com.
cu numarul | Stare de functionare Th comunicarea multi invertor cu adresa indicata
Icona com.
cuE Stare de eroare de comunicare n sistemul multi invertor
EE Scrierea si recitirea pe EEprom a setarilor din fabrica
WARN.
Tensiune
joasa Warning pentru lipsa de tensiune de alimentare

Tabel 9: Mesaje de status si de eroare in pagina principala

468



m ROMANA

469

Celelalte pagini ale meniului variaza cu functiunile asociate si sunt descrise
succesiv dupa tipologia de indicatie sau setare. Odata intrati in orice
meniu in partea de jos a paginii apare intotdeauna o sinteza a principalilor
parametri de functionare (starea de functionare sau eventual fault, viteza
realizata si presiune).

Aceasta permite vizualizarea constanta a parametrilor fundamentali ai
utilajului.

MEMIU SETPOINT
Presiunea
SP setpoint
3,0 bar
GO 2000 rpm 3,0 bar

Figura 15: Vizualizarea unui parametru de meniu

Indicatiile din bara de status din josul fiecarei pagini

Identificator Descriere
GO Motor in functionare
SB Motor oprit
Dezabilitat Stare motor dezactivat manual
rpm Rotatii/min ale motorului
bar Presiunea instalatiei
FAULT Prezenta unei erori care impiedica controlul electropompei

Tabel 10: Indicatii din bara de status

in paginile care arata parametrii pot aparea: valori numerice si unitatea de
masura a rubricii activate, valorile altor parametri legati de setarea rubricii
actuale, bara grafica, liste; vezi Figura 15.

6.4 - Blocaj configurare parametri prin Password

Dispozitivul are un sistem de protectie prin intermediul unui password.
Daca se seteaza un password parametrii dispozitivului sunt accesibil si
vizibili, dar nu vor mai putea fi modificati.

Sistemul de gestionare a password-ului se gaseste in meniul “asistenta

tehnica” si se gestioneaza prin intermediul parametrului PW.

6.5 - Activare dezactivare motor

in conditii normale de exploatare, ap&dsarea si eliberarea ulterioara a
ambelor taste «+» si «-» duce la blocarea/deblocarea motorului (cu
memorie chiar si dupa oprire). Atunci cand existd un defect alarma
operatiunea de mai sus reseteaza alarma in sine.

Cand motorul este dezactivat, aceasta stare este indicata de LED-ul alb
intermitent.

Aceasta comanda poate fi activata de pe orice pagina de meniu, cu
exceptia pentru RF si PW.

7 - SEMNIFICATIA FIECARUI PARAMETRU

7.1 - Meniu Utilizator

Din meniu principal apasand tasta MODE (sau utilizdnd meniul de selectie
apasand + sau - ), se acceseaza MENIUL UTILIZATOR. La interiorul
meniului tasta MODE permite derularea paginilor diferite ale meniului.
Marimile vizualizate sunt urmatoarele.

7.1.1 - Status
Vizualizeaza starea pompei.

7.1.2 - RS: Vizualizarea vitezei de rotatie
Viteza realizata de rotatie la motorul in rpm.

7.1.3 - VP: Vizualizarea presiunii
Presiunea instalatiei masurata in [bar] sau [psi] in functie de sistemul de
masura utilizat.

7.1.4 - VF: Vizualizarea debitului
Vizualizeaza debitul instantaneu in [litri/min] sau [gal/min] in functie de
unitatea de masura setata.



7.1.5 - PO: Vizualizarea puterii absorbite

Puterea absorbita la electropompa in [kW].

Sub simbolul puterii masurate PO poate parea un simbol circular
intermitent. Acest simbol indica o prealarma la depasirea puterii maxime
admise.

7.1.6 - C1: Vizualizarea curentului de faza

Curentul de faza al motorului in [A].

Sub simbolul curentului de faza C1 poate aparea un simbol circular
intermitent. Acest simbol indicd o prealarma de depasire a curentului
maxim admis. Daca simbolul clipeste la momente regulare inseamna ca
incepe activarea protectiei la supratensiune pe motor si foarte probabil
aceasta va intra in functiune.

7.1.7 - Ore de functionare si numarul de porniri

Indica pe trei randuri orele de alimentare cu energie electrica ale
dispozitivului, orele de functionare ale pompei si numarul de porniri al
motorului.

7.1.8 - Pl: Histograma de putere

Afiseaza o histograma a puterii de iesire pe 5 bare verticale. Histograma
indica pentru cat timp pompa a fost pornita de la un nivel de putere dat.
Pe axa orizontala sunt situate barele la diferite niveluri ale puterii; pe axa
verticala este indicat timpul pentru care pompa a fost conectata la nivelul
de putere specific (% din timp, comparativ cu totalul).

pL T E
Saving =EEE _
w| =S=SE=E=S=
42 %) pw: 20 40 60 80 100
GO 2000 rpm 3,0 bar

Figura 16: Vizualizarea histogramei de putere

7.1.9 - Sistem multi-pompa
Vizualizeaza starea sistemului cAnd avem un sistem multi invertor. Daca
legatura nu este prezenta, se afiseaza o icoana care ilustreaza faptul
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ca legatura este intrerupta sau absenta. Daca sunt prezente mai multe
dispozitive conectate intre ele, se vizualizeaza o icoana pentru fiecare
dintre acestea. Icoana are simbolul unei pompe si sub aceasta apar
caracterele de stare a pompei.

in functie de starea de functionare se afiseazi ceea ce este descris in
Tabelul 11.

Vizualizarea sistemului
“ Informatii de status sub
Status Icoana * <
icoana
Motqr n Simbol pompa care se roteste viteza realizata in trei cifre
functiune ’
Motor oprit Simbol pompa static SB
Dispozitiv in . < .
fault Simbol pompa static F

Tabel 11: Vizualizarea Sistemului multi-pompa

Daca dispozitivul este configurat ca rezerva, pictograma reprezentand
pompa apare de culoare inchisa, vizualizarea ramane similara cu Tabelul
9 cu exceptia ca in caz de motor oprit se vizualizeaza F in loc de SB.

7.1.10 - Flux emanat

Pagina prezinta doua contoare de flux. Primul indica fluxul total emis de
masina. Al doilea prezinta un contor partial care poate fi resetat de catre
utilizator.

Contorul partial poate fi resetat de pe aceasta pagina, tindnd apasat
butonul -, timp de 2 secunde.

7.1.11 - VE: Vizualizarea versiunii

Versiunea hardware si software cu care este echipat dispozitivul.

Pentru versiuni firmware 5.9.0 si urmatoarele, se aplica si ceea ce
urmeaza:

Pe aceasta pagina dupa prefixul S: se afiseaza ultimele 5 cifre ale
numarului de serie unic atribuit conectivitatii. Tot numarul serial poate fi
afisat apasand butonul “+”.
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7.1.12- FF: Vizualizarea fault & warning (istoric)
Vizualizarea cronologica a fault-urilor aparute in timpul functionarii
sistemului.

Sub simbolul FF apar doua numere x/y care indica x fault-ul vizualizat si
y numarul total de fault-uri existente; la dreapta acestor numere apare o
indicatie despre tipul de fault vizualizat.

Tastele + si — deruleaza lista fault-urilor: apasand tasta - se merge inapoi
in istoric pana se ajunge la informatia cea mai veche, apasand tasta +
se merge inainte in istoric pana se ajunge la informatia cea mai recenta.

Fault-urile sunt vizualizate Tn ordine cronologica pornind de la cel mai vechi
in timp, x=1 la cel mai recent x=y. Numarul maxim de fault vizualizabil este
de 64; in momentul in care este atins acest numar, se incepe suprascrierea
peste cele mai vechi.

Aceasta rubricd din meniu vizualizeaza lista fault-urilor, dar nu
permite resetul. Reset-ul poate fi facut doar prin intermediul comenzii
corespunzatoare din rubrica RF a MENIULUI DE ASISTENTA TEHNICA.

Nici reset-ul manual, nici oprirea aparaturii, nici refacerea valorilor din
fabrica nu sterg istoricul fault-urilor, ci doar procedura de mai sus.

7.2 - Meniu Monitor

Din meniul principal tindnd apasate simultan timp de 2 secunde tastele
“SET” si “-“ (minus), sau utilizdnd meniul de selectie apasand + sau -, se
acceseaza MENIUL MONITOR.

Tn interiorul acestui meniu, apasand tasta MODE, se vizualizeaza urmatorii
parametri, in ordine.

7.2.1 - CT: Contrast display
Regleaza contrastul ecranului.

7.2.2 - BK: Luminozitate display
Regleaza lumina de fundal a ecranului pe o scara de la 0 la 100.

7.2.3 - TK: Timp de aprindere backlight
Seteaza timpul pentru a porni lumina de fundal de la ultima data cand ati
apasat un buton.

Valori permise: de la 20 sec la 10 min sau ,intotdeauna on’.
Cand lumina de fundal este oprita prima apasare a unui buton are doar
efectul de restabilire a luminii de fundal.

7.2.4 - LA: Limba

Vizualizeaza una din urmatoarele limbi:

. Italiana

. Engleza

. Franceza

. Germana

. Spaniola

. Olandeza

. Suedeza

. Turca

. Slovaca

. Romana

. Rusa

. Tailandeza

7.2.5 - TE: Vizualizarea temperaturii disipatorului

7.3 - Meniu Setpoint

Din meniul principal tindnd apasate simultan tastele “MODE” si “SET” pana
cand apare “SP” pe display (sau utilizand domeniul de selectie apasand
+ sau -).

Taste + si — permit cresterea sau descresterea presiunii de presurizare a
utilajului.

Pentru a iesi din meniul curent catre meniul principal apasati SET.
Intervalul de reglare este de 1-6 bar (14-87 psi).

7.3.1 - SP: Configurarea presiunii de setpoint

Presiunea la care se presurizeaza utilajul daca nu sunt active functii de
reglare a presiunilor auxiliare.

7.3.2 - Configurarea presiunilor auxiliare

Dispozitivul are posibilitatea de a varia presiunea de set point in functie
de statusul intrarilor, se pot seta pana la 4 presiuni auxiliare pentru un
total de 5 set point-uri diferite. Pentru conexiunile electrice vezi manualul
centralei de control. Pentru configurarile software vezi paragraful 7.6.15.3
- Configurarea funcitiei intrare setpoint auxiliar.



Daca sunt active simultan mai multe functii de presiune auxiliara
asociate mai multor intrari, dispozitivul va realiza presiune mai
mica decét toate cele activate.

Setpoint-urile auxiliare sunt utilizabile numai prin centrala de
control.

7.3.2.1 - P1: Configurarea setpoint auxiliar 1
Presiunea la care se presurizeaza sistemul in cazul in care este activata
functia setpoint auxiliar pe intrarea 1.

7.3.2.2 - P2: Configurarea setpoint auxiliar 2
Presiunea la care se presurizeaza sistemul in cazul in care este activata
functia setpoint auxiliar pe intrarea 2.

7.3.2.3 - P3: Configurarea setpoint auxiliar 3
Presiunea la care se presurizeaza sistemul in cazul in care este activata
functia setpoint auxiliar pe intrarea 3.

7.3.2.4 - P4: | Configurarea setpoint auxiliar 4
Presiunea la care se presurizeaza sistemul in cazul in care este activata

functia setpoint auxiliar pe intrarea 4.
fata de ,SP” (sau la un setpoint auxiliar daca acesta este activat),

ce cauzeaza pornirea pompei.

Exemplu: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,3 [bar]; nici o functie de setpoint auxiliar
activat:
In timpul function&rii normale utilajul este presurizat la 3,0 [bar].

Repornirea electropompei are loc in momentul in care presiunea scade
sub 2,5 [bar].

@ Setarea unei presiuni (SP, P1, P2, P3, P4) prea mari pentru

Presiune de repornire a pompei este legata atat la presiunea setata
(SP, P1, P2, P3, P4) cat si la RP. RP exprima reducerea presiunii

prestatiile pompei pot duce la erori false de lipsa de apa BL; in
aceste cazuri reduceti presiunea setata.
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7.4 - Meniu Manual

Din meniul principal apasati si tineti apasat simultan atat ,SET & ,+” & ,-”
pana cand apare pagina de meniu manual (sau utilizati meniu apasand
+ sau -). Meniul va permite sa vizualizati si s&@ modificati parametrii de
configurare: tasta MODE permite sa defilati prin pagini de meniu, tastele
+ si - va permit sa mariti sau s& micsorati valoarea parametrului in cauza.
Pentru a iesi din meniu si a reveni la meniul principal apasati SET.
Intrarea in meniul manual, prin apasarea SET + - aduce aparatul in
conditia de oprire fortatd. Aceasta functionalitate poate fi utilizatéd pentru
a forta oprirea masinii.

In modalitate manuald, indiferent de parametrul afisat, este intotdeauna
posibila rularea urmatoarelor comenzi:

Pornirea temporara a electropompei

Apasarea simultana a tastelor MODE si + va duce la pornirea pompei, la
viteza RI si statutul de viteza persista atata timp céat cele doua chei sunt
apasate.

Cand comanda pompa ON sau pompa OFF este activata, acest lucru este
comunicat pe ecran.

Pornirea pompei

Apasarea simultana a tastelor MODE - + timp de 2 secunde determina
pornirea pompei la viteza RI. Starea de functionare raméane pana cand nu
este apasat butonul SET. Urmatoarea apasare a tastei SET implica iesirea
din meniul manual.

Cand comanda pompa ON sau pompa OFF este activata, acest lucru este
comunicat pe ecran.

in caz de functionare in aceastd modalitate pentru mai mult de 5’ far&
flux hidraulic, aparatul va semnala o alarma de supraincalzire comunicand
eroarea PH. Odata intrat in eroarea PH repornirea are loc in mod exclusiv
in mod automat. Timpul de repornire este de 15’; daca eroarea PH apare
de mai mult de 6 de ori consecutiv, timpul de repornire creste la 1h. Odata
repornita dupa aceasta eroare, pompa raméane in stop pana cand utilizato-

»non

rul nu o reporneste cu ajutorul tastelor “MODE” “-” “+" "

7.4.1 - Status
Afiseaza starea pompei.
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7.4.2 - RI: Configurarea vitezei
Setati viteza motorului in rpm. Permite fortarea numarul de rotatii la o
valoare predeterminata.

7.4.3 - VP: Vizualizarea presiunii
Presiunea utilajului se masoara in [bar] sau [psi] in functie de sistemul de
masura ales.

7.4.4 - VF: Vizualizarea debitului
Vizualizati fluxul in unitatea de masura aleasa. Unitatea de masura poate fi
[I/min] sau [gal/min] vezi par. 7.5.4 - MS: Sistem de masura.

7.4.5 - PO: Vizualizarea puterii absorbite

Puterea absorbita electropompei in [kW].

Sub simbolul puterii masurate PO poate aparea un simbol circular
intermitent. Acest simbol indica o prealarma referitoare la depasirea puterii
maxime admise.

7.4.6 - C1: Vizualizarea curentului de faza

Curentul de faza al motorului in [A].

Sub simbolul curentului de faza C1 poate aparea un simbol circular
intermitent. Acest simbol indica o prealarma referitoare la depasirea
curentului maxim admis. Daca simbolul clipeste la intervale regulate
semnifica faptul ca se incepe activarea protecitiei la supracurent pe motor
si foarte probabil aceasta va intra in functiune.

7.4.7 - RS: Vizualizarea vitezei de rotatie
Viteza de rotatie dezvoltata de motor in rpm.

7.4.8 - TE: Vizualizarea temperaturii disipatorului
7.5 - Meniu Instalator

Din meniu principal tineti apasate simultan tastele “MODE” & “SET” & “-*
pana cand apare primul parametru al meniului instalator pe display (sau
utilizati meniul de selectare apasand + o - ). Meniul permite vizualizarea
si modificarea diferitilor parametri de configurare: tasta MODE permite
derularea paginilor din meniu, tastele + si — permit respectiv cresterea sau
decresterea valorii parametrului selectat. Pentru a iesi din meniul curent si
a reveni la meniul principal apasati tasta SET.

7.5.1 - RP: Setarea diminuarii presiunii de repornire

Exprima diminuarea presiunii, fata de valoarea SP ce cauzeaza repornirea
pompei.

De exemplu daca presiunea de setpoint este de 3,0 [bar] si RP este de 0,5
[bar] repornirea are loc la 2,5 [bar].

RP poate fi setat de la un minim de 0,1 la un maxim de 1 [bar]. In situatji
speciale (de exemplu in cazul unui setpoint mai mic decat RP-ul insusi)
poate fi automat limitat.

Pentru a facilita utilizatorul, in pagina de configurarea a RP apare evidentiat
sub simbolul RP, presiunea efectiva de repornire, vezi Figura 17.

MEMNIL INSTALATOR,

Diminuare presiune
pentru repornire

RP

0,5 bar

GO 2000 rpm

Figura 17: Setarea presiunii de repornire

7.5.2 - OD: Tipologia instalatiei

Valorile posibile 1 si 2 se refera la o instalatie rigida si la o instalatie elastica.

Dispozitivul iese din fabrica setat pe modalitatea 1 adecvata celei mai mari

parti de instalatii. In prezenta unor oscilatii de presiune care nu se pot

stabiliza prin parametrii Gl si GP este recomandata trecerea in modalitatea

2.

e )
IMPORTANT: in cele doua configuratii se modifica si valorile parametrilor
de reglare GP si Gl. In plus, valorile GP si Gl setate in modalitatea 1 sunt
pastrate intr-o memorie diferita de valorile GP si Gl setate in modalitatea
2. Prin urmare, de exemplu, valoarea GP a modalitatii 1, cand se trece
la modalitatea 2, este substituita de valoarea GP a modalitatii 2, dar
se pastreaza si se reactiveaza cand se trece din nou la modalitatea
1. Aceeasi valoarea afisata pe display, are o importanta diferita intr-o
modalitate sau alta deoarece algoritmul de control este diferit.

\. J

3,0 bar




7.5.3 - AD: Configurarea adresei

Are semnificatie doar in conexiunea multi invertor. Seteaza adresa de
comunicare atribuita dispozitivului. Valorile posibile sunt: automat (default)
sau adresa atribuita manual.

Adresele setate manual pot sa ia valori de la 1 la 4. Configurarea adreselor
trebuie sa fie omogena pentru toate dispozitivele care compun grupul:
sau pentru toate automata sau pentru toate manuala. Nu este permisa
atribuirea de adrese identice.

in cazul de atribuire mixt& de adrese (pentru unele manuala pentru altele
automata) sau de adrese duplicate se va semnala eroare. Semnalarea de
eroare se face printr-un E care clipeste in locul adresei masginii.

Daca se alege atribuirea automata, de fiecare data cand se porneste
sistemul vor fi atribuite adrese care pot fi diferite de cele precedente, dar
aceasta nu are efect asupra functionarii normale.

7.5.4 - MS: Sistemul de masura
Setarea sistemului de masura intre cel international si cel anglo-american.
Parametrii vizualizati sunt ilustrati in Tabelul 12.

e )
NOTA: Fluxul in unitatea de masura anglo-american (gal/min.) este in-
dicat adoptand un factor de conversie egal cu un 1 gal = 4.0 litri, cores-

L punzator galonului metric. J

Unitati de masura vizualizate

Unitate de masura Unitate de masura
Parametru . . < .
internationala anglo-american
Presiune bar psi
Temperatura °C °F
Debit [/ min gal / min

Tabel 12: Sistemul unitatilor de masura
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7.5.5 - AS: Asociere dispozitive

Permite intrare Th modalitatea conectare/deconectare cu urmatoarele dispozitive:

. e.sy Alta pompa si .sybox pentru functionarea in grup de
pompare format din max 4 elemente

. e.sylink  Centrala de control input output si .sylink

. DEV Alte eventuale dispozitive compatibile

Pe pagina AS se vizualizeaza pictogramele diferitelor dispozitive conecta-

te cu sub un acronim de identificare si puterea relativa de primire.

O icoana aprinsa fix inseamna dispozitiv conectat si functionalitate corecta;

O icoana barata inseamna dispozitivul configurat ca parte a retelei, dar

nedetectat.

In aceasta pagina nu vedeti toate dispozitivele prezente in eter,
@ ci doar dispozitive care au fost asociate cu reteaua noastra.

A se vedea numai dispozitivele din retea, permite functionarea

mai multor retele similare co-existente in raza de actiune a

wireless-ului, fara a crea ambiguitate, Tn acest fel, utilizatorul

nu vede elementele care nu fac parte din sistemul de pompare.

Din aceasta pagina de meniu se permite asocierea sau disocierea unui
element din reteaua wireless personala.

La pornirea aparatului rubrica de meniu AS nu prezinta nici o conexiune,
deoarece nu este nici un dispozitiv asociat. In aceste conditii este
vizualizat inscrisul “No Dev” si ledul COMM este oprit. Numai o actiune
a operatorului permite adaugarea sau eliminarea de dispozitive prin
operatiunile de asociere si disociere.

Conectarea de dispozitive

Apasand ,+” timp de 5 secunde pune aparatul in stare de cautare pentru
asociere wireless comunicand aceasta stare clipind ledului COMM la
intervale regulate. De indata ce doua aparate in cAmpul util de comunicare
sunt puse Tn aceasta stare, daca este posibil, se conecteaza cu un altul. Tn
cazul in care conectarea nu este posibila pentru una sau ambele aparate,
procedura se incheie si pe fiecare aparat, veti vedea un pop-up care
comunica ,Conectarea nu este posibila.” O conectare nu poate fi posibila,
deoarece dispozitivul pe care incercati sa il conectati este deja conectat in
numarul maxim sau deoarece aparatul de conectat nu este recunoscut. In
acest ultim caz repetati procedura de la inceput.
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Starea de cautare conexiune ramane activa pana la detectarea
dispozitivului de conectare (indiferent de rezultatul conectarii); in cazul in
care nu se detecteaza nici un dispozitiv in decurs de 1 minut, acesta va
iesi automat din starea de conexiune. Puteti iesi din starea de cautare
conexiune wireless in orice moment apasand SET sau MODE.

-
IMPORTANT: Odata efectuata asocierea intre 2 sau mai multe

dispozitive, pe display poate aparea un pop-up care cere propagarea
configurarii. Asta se intdmpla in cazul in care dispozitivele rezulta a
avea niste parametrii de configurare diferiti (ex setpoint SP, RP etc).
Apasand + pe o pompa se activeaza propagarea configurarii aceleasi
pompe spre alte pompe asociate. Odata apasat butonul + vor aparea
pop-up-uri cu nscrisul ,Asteptati...”, si odata terminata aceasta faza,
pompele vor incepe sa lucreze in mod regulat cu parametrii sensibili

L aliniati, consultati paragraful 9.4.5 pentru mai multe informatii.

Deconectarea de dispozitive

Pentru a disocia un dispozitiv care apartine unui grup care exista deja,
mergeti la pagina AS (meniu de instalare), al aceluiasi dispozitiv si apasati
butonul — cel putin 5 secunde.

Ca urmare a acestei actiuni toate pictogramele dispozitivelor conectate
vor fi inlocuite de la Tnscrisul “No Dev” si LEDul COMM. va ramane oprit.

Inlocuire dispozitive

Pentru a inlocui un dispozitiv intr-un grup existent este suficient sa se di-
socieze dispozitivul de inlocuit si sa se asocieze noul dispozitiv dupa cum
se descire in procedura de mai sus.

Daca nu este posibila disocierea elementului de Tnlocuit (defectiune sau
nu este disponibil) va trebui sa se efectueze procedura de disociere de la
fiecare dispozitiv si sa se recreeze un nou grup.

7.5.6 - PR: Senzor de presiune de la distanta

Parametrul PR permite selectionarea senzorului de presiune de la distanta.
Setarea de default a senzorului este absenta.

Pentru a efectua propriile functionalitati, senzorul de la distantd va fi
conectat la o centrala de control si aceasta este asociata la e.sybox, vezi
par 5.1 — Functionarea cu centrala de control

De indata ce a fost stabilitd o conexiune intre e.sybox si centrala, si
senzorul de presiune de la distantd a fost conectat, senzorul incepe sa
functioneze. Cand senzorul este activ apare pe display o icoana care
reprezinta un senzor stilizat cu un P in interiorul sau.

Senzorul de presiune de la distanta, functioneaza in sinergie cu senzorul
intern astfel incat presiunea sa nu scada niciodatd sub presiunea de
setpoint in cele doua puncte ale sistemului (senzor intern si senzor de la
distanta). Aceasta permite compensarea unor eventuale pierderi de debit.
NOTA: pentru a mentine presiunea de setpoint in punctul de presiune
mai mica, presiunea in alt punct va putea fi mai mare decéat presiunea de
setpoint.

7.6 - Meniu Asistenta Tehnica

Setarile avansate trebuie facute numai din partea personalului specializat
sau sub controlul direct al retelei de asistenta.

Din meniul principal tineti apasate simultan tastele “MODE” & “SET” & “+*
pana cand apare “TB” pe display (sau utilizati meniul de selectie apasand
+ sau - ). Meniul permite vizualizarea si modificarea diversilor parametrii
de configurare: tasta MODE permite derularea paginilor meniului si tastele
+ si — permit respectiv cresterea sau descresterea valorii parametrului
selectat. Pentru a iesi din meniul curent si a reveni la meniul principal
apasati tasta SET.

7.6.1 - TB: Timpul de blocaj lipsa de apa

Setarea timpului de latenta a blocajului din cauza lipsei de apa va permite
sa selectati timpul (in secunde) folosit de aparat pentru a indica lipsa de
apa. Variatia acestui parametru poate fi util in cazul in care se cunoaste o
intarziere intre momentul in care motorul este pornit si momentul in care
se incepe de fapt furnizarea apei. Un exemplu ar putea fi cel a unui sistem
in care conducta de aspiratie este deosebit de lunga si are unele pierderi
mici. in acest caz, se poate intampla ca conducta in cauz& sa se dreneze,
si chiar daca apa nu lipseste, electropompa avand nevoie de ceva timp
pentru a se reincarca, pentru a oferi fluxul si s& puna presiune n sistem.



7.6.2 - T1: intarziere presiune joasa (functiune kiwa)

Seteaza timpul de oprire a invertorului incepand de la receptia semnalului
de presiune scazuta (vezi Setarea determinarii presiunii reduse par.
7.6.15.5). Semnalul de presiune scazuta poate fi receptionat de oricare
dintre cele 4 intrari configurand-o in mod corespunzator (vezi Setup-ul
intrarilor digitale auxiliare IN1, IN2, IN3, IN4 par. 7.6.15).

T1 poate fi setat intre 0 si 12 s. Setarea din fabrica este de 2 s.

7.6.3 - T2: intarzierea opririi

Seteaza intarzierea cu care trebuie sa se opreasca invertorul de cand
se indeplinesc conditiile de oprire: instalatia este sub presiune si debitul
este inferior debitului minim.

T2 poate fi setat intre 2 si 120 s. Setarea din fabrica este de 10 s.

7.6.4 - GP: Coeficientul de castig proportional

Termenul proporfional, in general, trebuie marit pentru sistemele
cu elasticitate (de exemplu conducte din PVC ) si diminuat
in cazul sistemelor rigide (de exemplu tevi de fier).

Pentru a mentine constanta presiunea in instalatie, invertorul efectueaza
un control de tip Pl pe eroare de presiune masurata. in baza acestei erori
invertorul calculeaza puterea care trebuie sa o furnizeze pompei. Acest
control depinde de setarile parametrilor GP si Gl. Pentru a satisface
comportamentele diferitelor tipuri de instalatii hidraulice cu care sistemul
poate functiona, invertorul permite selectarea de parametrii diferifi
de cei setati in fabrica. Pentru marea maijoritate a sistemelor, valorile
parametrilor GP si Gl setate din fabrica sunt cele optime. insa, atunci
cand apar probleme de reglare, se poate interveni asupra acestor setari.

7.6.5 - Gl: Coeficientul de castig integral

In prezenta de mari caderi de presiune la cresterea bruscé a debitului
sau de un raspuns lent al sistemului cresteti valoarea Gl. in schimb,
la aparitia de oscilatii de presiune in jurul valorii de setpoint, reduceti
valoarea Gl.

IMPORTANT: Pentru a obtine reglari de presiune satisfacatoare, in
general, trebuie sa se intervina atat asupra valorii GP, cat si asupra
valorii GI.
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7.6.6 - RM: Viteza maxima
Impune o limitd maxima a numarului de rotatii ale pompei.

7.6.7 - Configurarea numarului de dispozitive si de rezerve

7.6.8 - NA: Dispozitive active

Seteaza numarul maxim de dispozitive care participa la pompare. Poate
avea valori cuprinse intre 1 si numarul dispozitivelor existente (max
4). Valoarea de default pentru NA este N, adica numarul dispozitivelor
prezente in sistem; aceasta inseamna ca daca se introduc sau se
scot dispozitive in sistem, NA ia intotdeauna valori egale cu numarul
dispozitivelor prezente, numar ce se determina in mod automat. Setand
o valoare diferita de N, se fixeaza la numarul setat numarul maxim de
dispozitive care pot participa la pompare.

Acest parametru este util in cazurile in care exista un numar limitat de
pompe care pot fi tinute in functiune sau se doreste t{inerea lor in functiune
si in cazul in care se doreste pastrarea unuia sau mai multor dispozitive
ca rezerva (vezi 7.6.10 IC: Configurarea rezervelor si exemplele de
urmat).

In aceasts pagind a meniului se pot vedea (fira a le putea modifica) si
cei doi parametri de sistem referitori la acestea, adica N, numarul

de dispozitive existente detectat in mod automat de sistem, si NC,
numarul maxim de dispozitive simultane.

7.6.9 NC: Dispozitive simultane

Seteaza numarul maxim de dispozitive care pot functiona simultan.

Poate avea valori cuprinse intre 1 si NA. Ca default NC ia implicit valorea
NA, aceasta inseamna ca atunci cand NA creste, NC ia din nou valoarea
NA. Setand o valoare diferitd de cea a NA, se delimiteaza de valoarea NA si
se fixeaza la numarul setat, numarul maxim de dispozitive simultane.
Acest parametru este util in cazurile Tn care exista un numar limitat de
pompe care pot fi tinute Tn functiune sau se doreste {inerea lor in functiune
(vezi 7.6.10 IC: Configurarea rezervelor si exemplele de urmat).

In aceasta pagind a meniului se pot vedea (fard a le putea modifica) si
cei doi parametri de sistem referitori la acestea, adica N, numarul de
dispozitive exitente citit in mod automat de sistem, si NA, numarul de
dispozitive active.
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7.6.10 - IC: Configurarea rezervelor

Configureaza dispozitivul ca si automat sau rezerva. Daca este setat
pe auto (default) dispozitivul participa normal la pompare, daca este
configurat ca si rezeva ii este asociata o prioritate minima de pornire, adica
dispozitivul care este setat astfel va porni intotdeauna ultimul.

Daca se seteaza numarul de dispozitive active mai mic de unu fata de
numarul de dispozitive existente si se seteaza un element ca si rezerva,
efectul realizat este ca, daca nu exista probleme, dispozitivul de rezerva
nu participa la pomparea regulara, dar in schimb n cazul in care unul din
dispozitive se defecteaza (din cauza lipsei de alimentare sau a activarii
unei protectii, etc.) dispozitivul de rezerva porneste.

Statusul de setare ca rezerva este vizibil in urmatoarele moduri: in pagina
Sistem Multi-pompa, partea superioara a iconei apare colorata; in paginile
AD si principala, icoana de comunicatie reprezentand adresa dispozitivului
apare cu numarul pe un fundal colorat. Dispozitivele configurate ca rezerva
in cadrul sistemului de pompare pot fi si mai multe decat unul.

Dispozitivele configurate ca rezerva chiar daca nu participa in mod normal
la pompare, sunt, in orice caz, pastrate functionale de catre algoritmul
anti-stagnare. Algoritmul anti-stagnare prevede ca la fiecare 23 de ore sa
se schimbe prioritatea de pornire astfel incat dispozitivul sa functioneze in
mod continuu pana cand acumuleaza un minut de pompare cu debit. Acest
algoritm are ca scop sa previna degradarea apei in interiorul rotorului si
sa mentina functionale toate piesele in miscare; este util pentru toate
dispozitivele si mai ales pentru dispozitivele configurate ca si rezerva, care
in conditii normale de lucru nu functioneaza.

7.6.10.1 - Exemple de configurare pentru instalatiile multi-pompa

Exemplu 1:

Un grup de pompare compus din 2 dispozitive (N=2 determinat automat)
din care 1 setat ca si activ (NA=1), unul simultan (NC=1 sau NC=NA cand
NA=1) si unul ca si rezerva (IC=rezerva pe unul din cele doua dispozitive).
Efectul care se obtine este urmatorul: dispozitivul care nu a fost configurat
ca rezerva va porni si va functiona singur (chiar daca nu reuseste sa
sustind incarcarea hidraulica si presiunea este prea micd). In cazul in care
acesta se defecteaza va intra in functiune dispozitivul de rezerva.
Exemplu 2:

Un grup de pompare compus din 2 dispozitive (N=2 determinat automat) in
care toate dispozitivele sunt active si simultane (setari din fabrica NA=N i
NC=NA) si unul ca rezerva (IC=rezerva pe unul din cele doua dispozitive).
Efectul care se obtine este urmatorul: porneste intotdeauna primul
dispozitivul care nu este configurat ca rezerva, daca presiunea obtinuta
este prea mica porneste si cel de-al doilea dispozitiv configurat ca si
rezervd. In acest mod se incearcd menajarea in utilizare a unui dispozitiv
in special (cel configurat ca si rezerva), dar acesta poate veni in ajutorul
sistemului la necesitate, cand exista o incarcare hidraulicd mai mare.

Exemplu 3:

Un grup de pompare compus din 4 dispozitive (N4 determinat automat) din
care 3 setate ca active (NA=3), 2 ca simultane (NC=2) si 1 ca rezerva (IC=
rezerva pe 2 dispozitive).

Efectul care se obtine este urmatorul: cel mult 2 dispozitive vor porni
simultan. Functionarea celor doua care pot lucra in acelagi timp va avea
loc la rotarea intre 3 dispozitive astfel incat sa se respecte timpul maxim
de schimb (ET) al fiecaruia. In cazul in care unul dintre dispozitivele active
s-a defectat nu va intra in functiune nicio rezerva deoarece mai mult de
2 dispozitive simultan (NC=2) nu pot porni si 2 dispozitive active sunt
prezente in continuare. Rezerva se porneste de indata ce un alt dispozitiv
din cele 2 ramase intra in fault.

7.6.11 - ET: Timp max de schimb

Seteaza timpul maxim de functionare neintreruptd a unui dispozitiv din
cadrul unui grup. Are sens doar in grupe de pompare cu dispozitive
intreconectate intre ele. Timpul poate fi setat intre 1min si 9 ore; setarea
de fabrica este de 2 ore.

Cand timpul ET al unui dispozitiv a expirat se redistribuie ordinea de
pornire a sistemului astfel incat dispozitivul cu timpul expirat sa aiba cea
mai mica prioritate la repornire. Aceasta strategie are ca scop sa reduca
utilizarea dispozitivelor care au functionat deja si sa echilibreze timpul
de functionare intre diversele echipamente care compun grupul. Daca,
cu toate ca dispozitivul a fost pus pe ultimul loc ca si ordine de pornire,
incarcarea hidraulica necesita interventia dispozitivului in discutie, acesta
va porni pentru a garanta presiunea necesara instalatiei.



Prioritatea de pornire este reatribuita in doua conditii in baza timpului ET.

1- Schimb in timpul pomparii: cand pompa ramane pornita non-
stop pana la depasirea timpului maxim absolut de pompare.

2- Schimb in standby: cand pompa e in standby dar s-a depasit
50% din timpul ET.

in cazul in care se seteaza ET egal cu 0, schimbarea are loc la standby.
De fiecare data cand o pompa de grup se opreste la urmatoarea pornire
va functiona o pompa diferita.

0, schimbul are loc la fiecare repornire, indiferent de timpul de
lucru efectiv al pompei.
7.6.12 - AY: Anti Cycling
Dupa cum este descris in paragraful 9, aceasta functie ajuta la evitarea
de porniri si opriri frecvente in caz de pierderi din sistem. Functia poate fi
activata in doud moduri diferite Normal si Smart. In modalitatea Normal,
controlul electronic opreste motorul dupa N cicluri de Start Stop identice.
In modalitatea Smart in schimb se actioneaza asupra parametrului RP
pentru a reduce efectele negative datorate scurgerilor. Daca este setata
pe "Dezactivatd” functia nu intervine.
7.6.13 - AE: Activarea functiei anti-blocare
Aceasta functie este utilizata pentru a evita blocajele mecanice in caz de
inactivitate lunga; actioneaza prin punerea periodica a pompei in rotatie.
Cand functia este activata, pompa la fiecare 23 de ore efectueaza un ciclu
de deblocare pentru o perioada de 1 min.

& Dacé& parametrul ET (timpul maxim de functionare), este setat la

7.6.14 - AF: Activarea functiei antifreeze

Daca aceasta functie este activata, pompa este pusa automat in rotatie
cand temperatura ajunge la valori apropiate de cea de inghet cu scopul de
a evita defectarea pompei.

7.6.15 - Setup intrari digitale auxiliare IN1, IN2, IN3, IN4

in aceast paragraf sunt prezentate functionalitatile si posibilele configuréri ale
intrarilor centralei de control, conectata wireless la dispozitiv, prin intermediul
parametrilor 11, 12, 13, 14. Pentru conexiunile electrice vezi manualul centralei
de control.

ROMANAm

Intrarile IN1 .. IN4 sunt egale intre ele si fiecare dintre ele poate fi asociat cu
toate functionalitatile. Prin parametrii [1, 12, 13, 14 se asociaza functia dorita
intrarii corespunzatoare (IN1, IN2, IN3, IN4.).

Fiecare functiune asociata intrarilor este explicata mai pe larg in continuarea
acestui paragraf. Tabelul 14 rezuma functionalitatile diferitelor configuratii.
Setarile din fabrica sunt ilustrate Tn Tabelul 13.

Setarile din fabrica ale intrarilor digitale
IN1, IN2, IN3, IN4
Intrare Valoare
1 0 (Dezabilitat)
2 0 (Dezabilitat)
3 0 (Dezabilitat)
4 0 (Dezabilitat)

Tabel 13: Configurarile din fabrica ale intrarilor

Tabel recapitulativ a posibilelor configuratii ale intrarilor digitale
IN1, IN2, IN3, IN4 si a functionarii lor

Valoare Functie asociata intrarii INx V|zuaI|zare_a f,un cg',e 'a ctive
; asociata intrarii
0 Functii intrare dezactivate
1 Lipsa apei la plutitorul extern Simbol plutitor (F1)
(NO)
5 Lipsa apei la plutitorul extern Simbol plutitor (F1)
(NC)
Setpoint auxiliar Pi (NO)
3 e S Px
corespunzator intrarii utilizate
Setpoint auxiliar Pi (NC)
4 Gy S Px
corespunzator intrarii utilizate
Dezactivarea generala a motorului
5 F3
la un semnal extern (NO)
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Dezactivarea generala a motorului

la un semnal extern (NC) F3

Dezactivarea generala a motorului
7 la un semnal extern (NO) + Resetul F3
blocajelor recuperabile

Dezactivarea generala a motorului
8 la un semnal extern (NC) + Resetul F3
blocajelor recuperabile

Resetul blocurilor recuperabile

9 NO
Intrare semnal de presiune
10 scazuta NO, resetare automata si F4
manuala
Intrare semnal de presiune
11 scazuta NC, resetare automata si F4
manuala
Intrare presiune joasa NO doar
12 N F4
resetare manuala
13 Intrare presiune joasa NC doar Fa

resetare manuala

Tabel 14: Configurarea intrarilor

7.6.15.1 - Dezactivarea functiilor asociate intrarilor

Setand 0 ca valoare de configurare a unei intrari, fiecare functie asociata
intrarii va fi dezactivata indiferent de existenta sau nu a unui semnal pe
conectoarele respectivei intrari.

7.6.15.2 - Configurarea functiei plutitorului extern

Plutitorul extern poate fi conectat la oricare intrare, pentru conexiuni
electrice a se vedea manualul centralei de control.

Functiunea plutitor se obtine setdnd parametrul Ix corespunzator intrarii
unde este conectat plutitorul, la una din valorile din Tabelul 15.

Activarea functiei de plutitor extern genereaza blocarea sistemului. Functia
este conceputa pentru a lega intrarea la un semnal provenind de la un

plutitor care semnaleaza lipsa de apa.

Cand este activa aceasta functie se afiseaza simbolul plutitorului in pagina
principala.

Pana cand sistemul sa se blocheze si sa semnaleze eroarea F1, intrarea
trebuie sa fie activa pentru cel putin 1 sec.

Cand sunteti in conditia de eroare F1, intrarea trebuie sa fie dezactivata
pentru cel putin 30 sec finainte ca sistemul sa se deblocheze.
Comportamentul functiei este ilustrat in Tabelul 15.

Daca sunt configurate mai multe functii in acelasi timp, plutitor pe diferite
intrari, sistemul va semnala F1 cand cel putin o functie este activata si va

elimina alarma atunci cand nici una nu este activata.

Comportamentul functiunii plutitor extern in functie de INx si de intrare
Valoarea . | Configurarea Statusul . Vizualizare pe
Parametrului A P Functionare .
Ix intrarii intrarii display
Absent Normala Niciuna
1 Activa cu Blocarea
semnal inalt pe Prezent sistemului din 1
intrarea (NO) lipsa apei la
plutitorul extern
Blocarea
) Activa cu Absent S|.stemuIU|.d|n F1
semnal jos pe lipsa apei la
intrarea (NC) plutitorul extern
Prezent Normala Niciuna

Tabel 15: Functia de plutitor extern




7.6.15.3 - Configurarea functiei intrare setpoint auxiliar

Semnalul care abiliteaza un setpoint auxiliar poate fi alimentat de la una
din cele 4 intrari (pentru legaturile electrice vezi manualul centralei de
control). Functia setpoint auxiliara se obtine prin setarea parametrului Ix
al intrarii la care a fost realizata legatura, conform tabelului 16. Exemplu:.
pentru utilizarea Paux 2 se va seta 12 pe 3 sau 4, si se va folosi intrarea 2
la centrala de control; in aceste conditii daca va fi alimentata intrarea 2, se
va realiza presiunea Paux 2 si pe display va aparea afisat P2 .

Functie setpoint auxiliar modifica valoarea de referinta a sistemului de la
presiunea SP (a se vedea paragraful 7.3 - Meniu setpoint) la presiunea Pi,
unde i este intrarea folosita. in acest fel, in plus fata de SP devin disponibile
alte patru presiuni P1, P2, P3, P4.

Atunci cand aceasta functie este activa se afiseaza simbolul Pi in pagina
principala.

Pana cand sistemul sa functioneze cu setpointul auxiliar, intrarea trebuie
sa fie activa pentru cel putin 1 sec.

Cand utilizati un setpoint auxiliar, pentru a va reintoarce la setpointul SP,
intrarea trebuie sa fie inactiva pentru cel putin 1 sec. Comportamentul
functiei este ilustrat in Tabelul 16.

Cand au fost configurate simultan mai multe functii de setpoint auxiliar pe
intrari diferite, sistemul semnaleaza Pi cand cel putin o functie se activeaza.
Pentru activari simultane, presiunea obtinuta va fi cea mai mica dintre cele
cu intrare activa. Alarma este oprita cand nicio intrare nu este activa.

Comportamentul functiunii setpoint auxiliar in functie de Ix si de intrare

Valoarea . . .
.| Configurarea Statusul . Vizualizare pe
Parametrului C o PR Functionare .
Ix intrarii intrarii display
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Setpoint-ul
Activi cu Absent auxiliar al_,,i"-lea Niciuna
semnal inalt pe dezactivat
3 intrarea (NO) Setpoint-ul
Prezent auxiliar al ,i"-lea Px
activ
Setpoint-ul
Absent auxiliar al ,i"-lea Px
ACt|Vé Cu act|v
4 semnal jos pe
intrarea (NC) Setpoint-ul
Prezent auxiliar al ,i"-lea Niciuna
dezactivat

Tabel 16: Setpoint auxiliar

7.6.15.4 - Configurarea dezactivarii sistemului si resetare fault
Semnalul care abiliteaza sistemul poate fi furnizat de orice intrare (pentru
conexiuni electrice vezi manualul centralei de control). Functiunea
dezactivarea sistemului se obtine setand la una din valorile din Tabelul 18
parametrul Ix, corespunzator intrarii unde a fost conectat semnalul cu care
se doreste dezactivarea sistemului.

Cand functia este activa se dezactiveaza sistemul in intregime si inh pagina
principala apare simbolul F3.

Cand sunt configurate simultan mai multe functii de dezactivare sistem pe
intrari diferite, sistemul va semnala F3 cand cel putin una dintre functii va
fi activata si va opri alarma cand nici una nu este activa.

Pana cand sistemul sa activeze efectiv functia disable, intrarea trebuie sa
fie activa pentru cel putin 1 sec.

Cand sistemul e in disable pana cand functia sa fie dezactivata (reactivarea
sistemului), intrarea trebuie sa fie dezactivata pentru cel putin 1sec.
Comportamenul functiei este ilustrat in Tabelul 17.

Cand sunt configurate simultan mai multe funcitii disable pe intrari diferite,
sistemul va semnala F3 cand cel putin una dintre funciii va fi activata.
Alarma se va opri cand nici o intrare nu este activa.
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Aceasta functie permite si anularea unor eventuali fault prezenti, vezi ta-
belul 17.

Comportamentul functiunii dezactivarea sistemului si resetare fault
in functie de Ix si de intrare
Valoarea .| Configurarea Statusul . Vizualizare pe
Parametrului L2 L .. Functionare .
Ix intrarii intrarii display
Activa cu semnal Absent Motor Abilitat Niciuna
inalt pe intrarea N
5 (NO) otor
Prezent Dezabilitat F3
Activa cu semnal Absent Motor F3
6 jos pe intrarea Dezabilitat
(NC) Prezent Motor Abilitat Niciuna
Activa cu semnal Absent Motor Abilitat Niciuna
4 inalt pe intrarea N deabil
(NO) otor dezabilitat
Prezent + anulare fault F3
Activd cu semnal Absent Motor dezabilitat F3
8 jos pe intrarea + anulare fault
(NC) Prezent Motor Abilitat Niciuna
Activa cu Absent Motor Abilitat Niciuna
9 semnal Tnalt pe
intrarea Prezent Anulare fault Niciuna
(NO)

Tabel 17: Dezactivarea sistemului si refacerea fault-urilor

7.6.15.5 - Configurarea detectarii de presiune scazuta (KIWA)
Presostatul de minim care detecteaza presiunea scazuta poate fi conectat
la oricare intrare (pentru conexiuni electrice a se vedea manualul centralei
de control). Functiunea de detectie a presiunii scazute se obtine setand la
una din valorile din Tabelul 18 parametrul Ix, corespunzator intrarii unde a
fost conectat semnalul de abilitare.

Activarea functiei de determinare a presiunii reduse va genera blocarea
sistemului dupa timpul T1 (vezi 7.6.2 - T1: Timpul de oprire dupa semnalul
de presiune redusa). Functia este conceputa pentru a lega intrarea la un
semnal provenind de la un presostat care semnaleaza o presiune prea
mica pe aspiratia pompei.

Cand este activa aceasta functie se afigseaza simbolul F4 in pagina
principala.

Aceasta functie provoca blocarea pompei care poate fi inlaturatd automat
sau manual. Activarea automata prevede ca pentru iesirea din conditia
de eroare F4, intrarea sa fie dezactivata timp de macar 2 sec, inainte de
deblocarea sistemului.

Pentru activarea blocului prin modalitatea manuala se va apasa in acelasi
timp si apoi lasa tastele “+” si “-".".

Comportamenul functiei este ilustrat in Tabelul 18.

Cand sunt configurate simultan mai multe functii de determinare a presiunii

reduse pe intrari diferite, sistemul va semnala F4 cand cel putin una dintre
functii va fi activata si va opri alarma cand nici una nu este activa.



Comportamentul functiunii de detectie a presiunii scazute (KIWA) in functie
de Ix si de intrare

Valoarea . |Configurarea| Statusul . Vizualizare pe
Parametrului v . e Functionare .
Ix intrarii Intrarii display
Absent Normala Niciuna
Activa cu Blocarea
10 pe intrarea Prezent presiunii scazute la Fa
(NO) aspiratie, Resetare
automata +
manuala
Blocarea
A sistemului datorita
ctiva cu iunii sc3
: presiunii scazute la
11 semnal jos pe Absent aspiratie, Resetare F4
intrarea automata +
(NC) manuald
Prezent Normala Niciuna
Absent Normala Niciuna
Activéhcu Blocarea
12 semnal inalt sistemului datorita
pe intrarea Prezent presiunii scazute F4
(NO) la aspiratie. Numai
resetare manuala
Blocarea
Activi cu sistemului datorita
semnal jos pe Absent presiunii scazute F4
13 intrarea la aspiratie. Numai
(NC) resetare manuala
Prezent Normala Niciuna

Tabel 18: Determinarea semnalului de presiune redusa (KIWA)

ROMANAW

7.6.16 - Setup iesiri OUT1, OUT2

In acest paragraf sunt prezentate functile si posibilele configuratii
ale iesirilor OUT1 si OUT2 ale centralei /O, conectata prin wireless la
dispozitiv, prin parametri O1 si O2.

Pentru legaturile electrice vezi manualul centralei de control.

Setarile din fabrica sunt ilustrate in Tabelul 19.

Setarile din fabrica ale iesirilor

legire Valoare
OuUT 1 2 (fault NO se inchide)
OuT 2 2 (Pompa in functiune NO se inchide)

Tabel 19: Setarile din fabrica ale iesirilor

7.6.17 - O1: Configurare functie iesire 1
lesirea 1 comunicd o alarma activa (indica faptul ca existéd un blocaj al
sistemului). lesire permite folosirea unui contact curat normal deschis.

Parametrului O1 Ti sunt asociate valorile si caracteristicile prezentate in
tabelul 20.

7.6.18 - O2: Configurare functie iesire 2
lesirea 2 raporteaza starea de functionare a motorului. lesire permite
folosirea unui contact curat normal deschis.

Parametrului O2 1i sunt asociate valorile si caracteristicile prezentate in
tabelul 20.
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Configurarea functiilor asociate iesirilor

ouT1 ouT2
Configurarea Starea Starea
iegirii Cond_lgle de contactului de Con(!me de contactului de
activare . . activare ..
iesire iesire
Nici o functie . Contact Nici o functie N Contact
0 s intotdeauna s intotdeauna
asociata . asociata .
deschis deschis
Nici o functie Contact Nici o functie Contact
1 PV A L APV BN L
asociata intotdeauna inchis asociata intotdeauna inchis
In caz de erori Activarea Cand motorul
5 Prezenta de blocante iesirii in caz functioneaza
erori blocante contactul se de erori contactul se
inchide blocante inchide
In caz de erori Activarea Cand motorul
3 Prezenta de blocante iesirii in caz functioneaza
erori blocante contactul se de erori contactul se
deschide blocante deschide

Tabel 20: Configurarea iesirilor

7.6.19 FW: Actualizare firmware
Aceasta pagina din meniu permite actualizarea firmware a e.sybox.-urilor.
Pentru procedura consultati cap 11.

7.6.20 - RF: Resetare fault si warning

Tin&nd apasate simultan pentru cel putin 2 secunde tastele + si — se sterge
cronologia fault si warning. Sub simbolul RF este indicat numarul de fault
existente in istoric (max 64).

Istoricul poate fi vizualizat din meniul MONITOR la pagina FF.

7.6.21 - PW: schimbare password

Dispozitivul are un sistem de protectie prin password. Daca se seteaza o
parola parametrii invertorului vor fi accesibili si vizibili, dar nu vor putea fi
modificati.

Cand passwordul (PW) este ,0” toti parametrii sunt deblocati si se pot
modifica.

Cand se utilizeaza un password (valoarea PW este diferita de 0) toate
modificarile sunt blocate si in pagina PW se vizualizeaza “XXXX”.

Daca se seteaza un password, se permite navigarea prin toate paginile,
dar la orice tentativa de modificare a unui parametru apare un pop-up unde
se solicita introducerea password-ului. Cand se introduce parola corecta
parametrii se deblocheaza si pot fi modificati pentru 10’ de la ultima data
cand ati apasat un buton.

Daca se doreste anularea timer-ului password-ului trebuie doar sa se
acceseze pagina PW si sa se apese simultan + si — pentru 2”.

Cand se introduce un password corect se vizualizeaza un lacat care se
deschide in timp ce daca se introduce un password gresit apare un lacat
care lumineaza intermitent.

Dupa resetarea valorilor de fabrica password-ul este resetat la “0”.

Fiecare schimbare a password-ului devine activa la apasarea tastelor
Mode sau Set si orice modificare succesiva a vreunui parametru implica
0 noua introducere a noii password (ex. instalatorul executa toate setarile
cu valoarea PW-ului default = 0 si ultimul lucru Tnainte de plecare seteaza
PW si este sigur ca, fara a intreprinde nici o alta actiune, aparatul este
protejat).

In cazul in care pierdeti password-ul exista 2 posibilitati pentru a modifica
parametrii dispozitivului:

» Sa va notati valorile tuturor parametrilor si sa resetati dispozitivul
la valorile din fabrica, vezi paragraful 8.3. Operatiunile de reseta-
re sterge toti parametri dispozitivului inclusiv password-ul.

» Sa va notati numarul prezent in pagina password-ului si sa trimi-
teti un email cu acest numar centrului dvs de asistenta, care in
timp de cateva zile va va transmite password-ul pentru debloca-
rea dispozitivului.



7.6.21.1 - Password sisteme multi-pompa

Cand se introduce PW pentru deblocarea unui dispozitiv din grup, se
deblocheaza toate dispozitivele.

Cand se modifica PW la un dispozitiv din grup, toate dispozitivele
receptioneaza modificarea.

Cand se activeaza protectia cu PW la un dispozitiv din grup (+ si — In
pagina PW cand PW#0), pe toate dispozitivele se activeaza protectia
(pentru a efectua orice modificare se solicita reintroducerea PW).

8 - RESETAREA Sl SETARILE DE FABRICA
8.1 - Resetarea generala a sistemului

Pentru a reseta sistemul, apasati si {ineti cele 4 butoane simultan timp
de 2 sec. Aceasta operatie este echivalenta cu deconectarea cablului de
alimentare, asteptarea opririi complete si furnizarea alimentarii electrice
din nou. Resetarea nu sterge setarile memorate de utilizator.

8.2 - Setarile de fabrica

Dispozitivul este livrat din fabrica cu un set de parametri presetati care
pot fi schimbati in functie de nevoile utilizatorilor. Orice schimbare de
setari este salvatda automat in memorie si, daca doriti, aveti posibilitatea
sa restabiliti intotdeauna conditile prevazute din fabrica (a se vedea
Restaurarea setarilor de fabrica par. 8.3 - Restaurarea setarilor de fabrica).

8.3 - Restaurarea setarilor de fabrica

Pentru a restabili setarile din fabrica, opriti dispozitivul, eventual asteptati
inchiderea completa a monitorului, apasati si tineti apasata tasta ,SET”
si ,+" si alimentati; eliberati cele doua butoane numai atunci cand apare
mesajul “EE”.

in acest caz, se efectueaza o restabilire a setérilor din fabrica (o scriere
si recitire pentru EEPROM a setarilor din fabrica stocate permanent in
memoria FLASH).

Dupa finalizarea setarilor tuturor parametrilor, dispozitivul revine la
functionarea normala.

NOTA: Dupa ce restaurati valorile prestabilite de fabrica, este necesara

resetarea tuturor parametrilor ce caracterizeaza sistemul (castig, presiune

de setpoint, etc.) exact ca la prima instalare.

ROMANAW

Setarile de fabrica

proportional

Identificator Descriere Valoare _Nota
de instalare
TK T. aprindere backlight 2 min
LA Limba ENG
SP Presiune de setpoint [bar] 3,0
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0
P2 Setpoint P2 [bar] 2,5
P3 Setpoint P3 [bar] 3,5
P4 Setpoint P4 [bar] 4,0
RI that,ll pe mmuE in 2400
modalitate manuala [rpm]
oD Tipologie Instalatie 1 (Rigid)
RP Diminuare presiune de 0.3
repornire [bar]
AD Configurarea Adresei 0 (Auto)
PR Senzor dg presiune dela Dezabilitat
distanta
MS Sistem de masura 0 (International)
B Timp blocare pentru lipsa 15
apa [s]
1 Intarziere presiune joasa 5
pr. (KIWA) [s]
T2 Intarziere de oprire [s] 10
GP Coeficient de castig 0.5
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Coeficient de castig

Gl integral 1.2

RM Viteza maxima [rpm] 3050

NA Dispozitive active N

NC Dispozitive simultane NA

IC Configurare rezerva 1 (Auto)
ET Timp max de schimb [h] 2

AE Functie antiblocaj 1(Abilitat)
AF Antifreeze 1(Abilitat)

11 Functie I 0 (Dezabilitat)
12 Functie 12 0 (Dezabilitat)
13 Functie 13 0 (Dezabilitat)
14 Functie 14 0 (Dezabilitat)
01 Functie iesire 1 2

02 Functie iesire 2 2

PW Modificare Password 0

AY Functiune Anticycling AY 0 (Dezabilitat)

Tabel 21 Setarile din fabrica

9 - INSTALARI SPECIALE
9.1 - Blocarea sistemului de umplere

Produsul este fabricat si prevazut cu posibilitatea de a se auto-umple. Cu
referire la par. 6, sistemul este capabil de a umple si deci sa functioneze
indiferent de configuratia de instalare aleasa: supra-aspiratie sau sub-
aspiratie. Cu toate acestea, exista cazuri in care capacitatea de auto-
umplere nu este necesara sau in zonele in care este instalat este interzisa
utilizarea pompelor autoamorsante. in timpul umplerii pompa forteaza o
parte din apa deja in presiune sa revina partial in apiratie pana la atingerea
valorii de presiune de circulatie care sa permita ca sistemul sa se considere
plin. La acel moment canal de recirculare este inchis automat. Acest pas
se repeta la fiecare pornire, chiar si atunci cand pompa este plina, pana
cand nu se ajunge la aceeasi valoare a presiunii de inchidere a canalului
de recirculare (aproximativ 1 bar).

in cazul in care apa ajunge la canalul de circulatie a sistemului deja
sub presiune (maxim admisibil 2 bar) sau ca instalatia este intotdeauna
sub-aspiratie, este posibil (obligatorie atunci cand reglementarile locale
impun acest lucru), fortarea inchiderii conductei de recirculare pierzand
capacitatea de auto-umplere. Procedand astfel, veti obtine avantajul de a
elimina zgomotul obturatorului conductei care apare de fiecare data cand
sistemul este pornit.

Pentru a forta inchiderea conductei de auto-umplere, urmati urmatorii pasi:

1. deconectati cablul de alimentare;

2. goliti sistem (cu exceptia cazului in care alegeti sa blocati umplerea
la prima instalare);

3. scoateti in orice caz dopul de scurgere, avand grija sa nu cada gar-
nitura O-ring (Fig. 18);

4. cu ajutorul unui cleste extrageti obturatorul de la locul lui. Obturato-
rul va fi extras impreuna cu garnitura O-ring si cu arcul de metal cu
care este asamblat;

5. Scoateti arcul obturatorului; introduceti inapoi la loc obturatorul si
garnitura O-ring (latura cu garnitura catre interiorul pompei, tija cu
aripioare incrucisate la exterior);

6. insurubati capacul dupa ce ati pozitionat arcul metalic in interior,
astfel incéat sa fie comprimat intre capac si aripioarele in cruce ale ti-



jei obturatorului. La repozitionarea capacului aveti grija ca garnitura
O-ring sa fie mereu pozitionata la locul ei;
7.1ncarcati pompa, conectati sursa de alimentare, reporniti sistemul.
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9.2 - Instalare pe perete

Acest produs este predispus pentru a fi instalat suspendat pe perete
folosind Kit-ul accesoriu DAB achizitionat separat. Instalarea pe perete
este prezentata in Fig.19.

Figura 19

9.3 - Instalare cu conectare rapida

DAB ofera un kit accesoriu pentru Conectarea Rapida a sistemului. Este
vorba de o placa de connexiuni rapide pe care se realizeaza conexiunile
catre instalatie si de la care sa se poata conecta/deconecta sistemul intr-
un mod simplu.

Avantaje:

« posibilitatea de a realiza instalatia in santier, de a o testa, dar
de a elimina sistemul real pana in momentul livrarii evitand
posibile daune (loviturile accidentale, murdarie, furt, ...);

» simplitatea acestui serviciu de Asistenta de a inlocui sistem
cu o ,mostra”, in caz de intretinere extraordinara.
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